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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] szczeg6lowe] specyfikacji technicznei (SST) sa wymagania dofyczace
wykonania 1 odbioru rob6t zwigzanych z odiwerzeniem f{rasy drogowse] i joj punktdw wysokoSciowych
przy liniowych robotach ziemnych prowadzonych podezas ,Budowy parkingéw przy ul. Parkowe] — etap 1
i etap 11 oraz przy ul. Rocha 8 w Parzeczewie.”

1.2. Zakres stosowania 58T

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacs podstawe opracowania szczegtlowej
specyfikacii technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na dregach krajowych | wojewodzkich.

Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych 88T

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanyveh z wszystkimi
czynnosciami wnozliwiajacymi i majacymi na celu odiworzenie w terenie przebiegu trasy drogowsj oraz
polozenia obiekiéw inynierskich.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzentem trasy 1 punkiow wysokosciowych wehodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytmacyjnego i wysckosciowego punkiow giéwaych osi trasy i punkiéw
wysokosciowych,
b} uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami {(wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokodciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzeczaych,
¢) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
wlatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Gkresienia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi poiskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albe rury metalowe o diugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sasiedziwie punktow zatamania trasy,
powmny mieé §rednice od 0,15 do 0,20 m idugodcod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane rednicy od 0,05 do 0,08 m i
diagosci okolo 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgce] nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i
dhugosei od 0,04 do 0,05 m.

,.Swiadki” powinny mie¢ dlugosé okolo 0,50 m i przekréj prostokatny.

3.SPRZET
3.1. Sprzet pomiarowy

Do odiworzenia sytuacyjnego trasy 1 punktow wysckosciowych nalezy stosowad nastgpujacy sprzgt:
— icodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
— faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej dokiadno$ci pomiaru.




4, TRANSPORT
4.1. Transport sprzgtn § materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.

3. WYKONANIE ROBOT

5,1, Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparcin o dokumentacie projektows oraz inne dane geodezyine
przekazane preez Zamawiajgcege, przy wykorzystaniu sieci poligonizacii passtwowsej albe innej osnowy
geodezyinei, okreSlonej w dokumentacji projektowej.

Of trasy powiona by¢ wyznaczona w punktach giéwnych i w punkiach poérednich w odlsglodci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadzigj niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze niz 5 cm dla pozostalych drdg.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2.1.

Usunigeie pali z osi frasy jest dopuszezalne tylko wowezas, gdy Wykonawca robdt zasigpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysckesciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarewa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Spostb odbioru robét

Odbidr robdt zwigzanych z odrworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicdw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokéhn z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada Inspektorowi.

9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robdt obeimuje:
—  sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysckosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
—  wyznaczenie dodatkowych punkidéw wysokosciowych,
—  wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie watwiajace
odszukanie i ewentualne odiworzenie.

i

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogblne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

1
2.  Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obshiga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Insirukcia techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysckosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary syluacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczoe G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Wytyczne techmniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z usunieciem drzew, karczowaniem pni i wywozem karpiny, galezi i
dhuzyc podczas wykonania ,,Budowy parkingu przy ul. Rocha 8 w Parzeczewie.”

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoblna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacg podstawe opracowania szczegblowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogach powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z usunigciem
drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 1.4.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Sprzet do usuwania drzew i krzakéw
Do wykonywania rob6t zwigzanych z usunigciem drzew nalezy stosowac:




— pily mechaniczne,

— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,

—  spycharki,

— koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwiazanych z wyrebem drzew.

4. TRANSPORT
4.1. Transport pni i karpiny

Pnie, karpine, dluzyce oraz galezie nalezy przewozic transportem samochodowym.
Pnie przedstawiajace warto$¢ jako material uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢
transportowane w sposob nie powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwigzane z usunigciem drzew obejmuja wycigcie i wykarczowanie drzew, wywiezienie pni,
karpiny i galezi poza teren budowy na wskazane misjsce, zasypanie doléw oraz ewentualne spalenie na miejscu
pozostatosci po wykarczowaniu.

Teren pod budowe w pasie rob6t ziemnych, w miejscach wykopéw i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwiazane z usunieciem drzew powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajgcego.

W miejscach wykopow, z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren nalezy
oczyscié z ro§linnosci, wykarczowaé pnie i usuna€ korzenie tak, aby zawarto$¢ czesci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

Roslinnosé istniejagca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna byé przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnoéé, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob

zaakceptowany przez odpowiednie wladze.
5.2. Usuniecie drzew i krzakéw

Pnie drzew i krzakéw znajdujace sie w pasie rob6t ziemnych, powinny by¢ wykarczowane.

Doly w obrebie przewidywanych wykop6w, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem sig
w nich wody.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia rob6t w taki sposéb, aby drzewa przedstawiajace warto$¢ jako
materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracily tej wlasciwosci w czasie robot.

5.3. Zniszczenie pozostalosci po usunietej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostalosci po usunietej roslinnosei powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inspektora nadzoru.

Jezeli dopuszczono przerobienie galtezi na korg drzewng za pomoca specjalistycznego sprzetu, to sposéb
wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatosci po przerébee
powinny by¢ usunigte przez Wykonawcg z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrela robét przy usuwaniu drzew i kirzakéw

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia roSlinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania doléw. Zageszczenie gruntu wypehiajacego doly powinno speiniac
odpowiednie wymagania okreslone w SST ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg rob6t zwigzanych z usunigciem drzew jest:
— dladrzew - sziuka,
- dla karpiny, galezi - metr pizestrzenny.




8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbi6r robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie doléw po wykarczowanych
pniach, przed ich zasypaniem.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Cena jednestki obmiarowej

Platnos¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedhug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew,
—~ wywiezienie pni, karpiny, dluzyc i galezi poza teren budowy lub przerobienie galezi na kore drzewna,
— zasypanic dolow,
— uporzadkowanie migjsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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1. WSTEP
1.1.Proedmiot S8T

Przedmiotem wniniejsze] szezegolowe] specyfikacii techniczne] (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robSt zwigzanych z rozbitrka elementow:

B rozebranie-frezowanie nawierzchni asfaltowej,
a rozebranie nawierzchni z betonu,
® rozebranie ogrodzenia,

podczas , Budowy parkingéw przy ul. Parkowe]j — etap 1ietap Il oraz przy ul. Rocha 8 w Parzeczewie.”
1.2. Zakres stosowania OST

Ogéna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiszujacs podstawg opracowania szezsgdlows)
specyfikacii technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach krajowych { wojewddzkich

Zaleca sie wyvkorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach powiatowych i gminnych,

1.3. Zakres robdt objgtych 55T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaci dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbiorks:
- Zjazddw,
- jezdni asfaltowsj.

1.4. Okreslenia podsiawowe

Stosowarne okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt 1.4.

1.5, Szczegblowe wymagania dotyczace robot

Szczegdlowe wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Szezegdiowe wymagania dotyczace materialow
Szczegdlowe wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podane w OST
D-M-08.00.90 ,,Wymagania ogblne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Sprzet do rozbidrki

Do wykonania rob0t zwigzanych z ruzbirka elemeniow drog, moze byé wykorzysiany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakcepiowany pizez Inspekiora nadzoru:
—~ ‘adowarki,
— urawie samochodowe,
— samochody cigzarowe,

—~  zrywarki,
- frezarki,

— oty pneumatyczne,
—  koparki.

4. TRANSPORT
4.1, Transport materialdw z rozbiorki

Material z rozbidrki moina przewozic¢ dowolnym Srodkiem fransportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie robdt rozbidrkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog, obejmuja usunigcie z teremu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z SST Iub wskazanych przez Inspektora nadzoru.




Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowsj, Inspektor
nadzoru moze polecié Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w kiérej zostanie okreSlony przewidziany
odzysk materialow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w SST lub przez
Inspektora nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania sa wiasnodcia Inwestora 1 powinny by¢
zlozone w migjscu przez niego wskazanym.

Gruz powstaty w wyniku rozbi6rki, kiéry zgodnie z SST staja sie wiasnoécia Wykonawey, powinny by¢
usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drog, znajdujace sig w miejscach, gdzie beda wykonane
wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szezegolnodci nalezy zapobiec gromadzeniu sig
w nich wody opadowsi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci robét rozbidrkowych
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtbrmego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog jest:
— dla nawierzchni betonowe]j i asfaltowej - m? (metr kwadratowy),
~ dla ogrodzen — m {metr biezacy).

8. ODBIOR ROBOT
Szczegdlowe zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania roboét obejmuje:
2) dla rozbidérki nawierzchni i ogrodzet:
- sfrezowanie nawierzchni asfaltowej,
- rozebranie nawierzchni betonowej i elernentéw ogrodzenia,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki w celu ponownego jego uzycia,
—  zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki,
—  wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2.  PHN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica li§ciasta ogbinego przeznaczenia
4, PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco og6lnego
stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno
ogblnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki réwnoramienme
7. PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na gorgco
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szezegélowe] specyfikaci technicznej (S5T) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z korytowaniem na gh. 30,00 cm i 10,00 cm, wyprofilowaniem istnigjacego podioza
gruntowego pod warstwy konstrukcyine nawierzehni, podezas ,,Budowy parkingéw przy ul. Parkowej — etap |
i etap I oraz przy ul. Rocha 8 w Parzeczewie.”

1.2. Zakres stosowania 55T

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniun i realizacji robdt wymienionych
wp. L1

1.3. Zakres robét objetych 85T
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z korylowaniem,
wyprofilowaniem i zaggszczeniem isiniejgcego podioza przeznaczonego do uloZenia projekiowansj konstrukeji
nawierzchni drogi.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1 Sprzet do wykonania robot
Do wykonania robdt nalezy uzyC rowniarek lub spycharek i walcow.
Stosowany sprzet nie moze spowodowad niekorzysinego wplywu na wladciwosci gruniu podioza.
4. TRANSPORT

Nie wystepuie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdline zasady wykonania robét
Podloze nalezy wyprofilowaé do zgodnego z projektem spadku poprzecznego oraz zagesci¢ do wymaganego
wskaznika.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt
Sprawdzeniu podlega rownost¢ podioza, parametry geometryczne oraz stopien zaggszezenia.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1, Czestotlivo$é oraz zakres badan i pomiardw

Czestotliwodé oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszezenia koryta i
wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwoé¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza

Lp. Wyszczegblnienie badatt | Minimalna czestotliwo$é
i pomiaréw badan i pomiaréw

1 Szerokoid koryta 10razyna 1 km

2 Rownosé podiuina c020m

3 Rownos¢ poprzeczna [0 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne ” 10 razy na ! km




5 Zageszozenie, wilgotnodé jw 2 punkiach na dziennsj dzialce roboczei, lecz nie
gruntu podioza rzadziej niz raz na 600 m’

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Jednostka chmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykorytowanego, wyprofilowanego, zageszezonego i

odebranego podioza.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacia projektowa, SST i wymaganiami Inspekiora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary § badania z zachowaniem tolerancii wg punktu & daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m° obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—~ odspojenie gruntn czedciowo z wywozem, czedciowo z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— profilowanie podtoza,
— Zageszczenie,
— przeprowadzenie pomiaréw i badad laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot 88T

Przedmiotem ninieiszej szczegblowei specyfikacii techmicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t ziemnvch, podcezas ,,Budowy parkingéw przy ul. Parkowei —etap 11 etap 1T oraz przy
ul. Rocha 8 w Parzeczewie.”

1.2. Zakres stosowania 55T

Szczegdlowa specyfikacia techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacii rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych 88T

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia vobot ziemnych w czasie
realizacji robdt jak w p. 1.1,

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.58. Ogélne wymagania dotyczgee robdt
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-02.060.01 pkt 1.5.

2. WYKONANIE ROBOT

2.1. Zasady prowadzenia robét

Wykonawca powinien wykonywal wykopy w taki sposob, aby grunty o roznym stopniu preydatneéei do
budowy nasypéw byly edspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajgey ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ przewiezione na odklad w miejsce wskazane
przez invwestora.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do glebokodci okolo 0,5 metra powyzej projektowanych
rzednych robdt ziemmych.

2.2. Wymagania dotyczace zageszezenia

Zageszezenie gruniu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spelnia¢ wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zaggszezenia (1), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach 1 miejscach zerowych robdt ziemnych

Minimalna warto$¢ I, dla:

Strefa autosirad innych drdg
korpusu idrég ruch ciezki ruch mpiejszy
ekspresowych i bardzo cigzki od ciggkiego
Gorna warstwa o grubesci 20 1,60
cm

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniajg wymaganego wskainika zaggszczenia, to
przed ulozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci 1, podanych w tablicy 1.

Jezeli warto$ci wskaznika zageszezenia okreSlone w tablicy 1 nie mogg by¢ osiagnigte przez bezpoSrednie
zageszozanie gruntéw rodzimych, 1o nalezy podjaé Srodki w celu ulepszenia grumtu podioza, umozliwiajacego
nzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszezenia. Mozliwe do zastosowania $rodki,

o ile nie s okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inspektorowi.

3, KONTROLA JAKOSCI ROBOT

3.1. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnoéei z wymaganiami okreSlonymi w
ninigjszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szezegdlng uwage nalezy zwrécié
na:

a) odspajanie gruntdw w sposdb nie pogarszajacy ich wiasciwodci,




by zapewnienie siatecznosei skarp,

¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robét § po ich zakoniczenin,

dy dokladno$< wykonania wykopdw (usymowanie 1 wykonczenie),

¢} zageszczenie gomej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkcie 2.2.

4, OBMIAR ROBOT

4.1. Jednostka obmiarowa

Jeduostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu.
5. PODSTAWA PLATNOSCI

5.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykopdw w gruntach -V kategorii obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urcbku na odklad, obeimujace: odspojenie, przemieszezenie, zaladunek,
' przewiczienie i wyladunek,
— profilowanie dna wykopu
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,
~ rozplantowanie urobku na odkladzie,
- rekulfywacije terenu.

6. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwiazanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

OSLONY ISTNIEJACYCH KABLI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot 58T

Przedmiotem niniejszej szczegblowe specyfikacji techniczne] (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbiory
wykonania oston — rur ochronnych dwudzielnych, na istniejacej sieci energetycznej i telefonicznel przechodzacych pod
nawierzchnig projeltowanych parkingéw przy ul. Parkowej — etap 1 i etap II oraz przy ul. Rocha 8 w Parzgczewie.

1.2. Zakres stosowania 05T

Ogdina specyiikacja techniczna (OST) stanowi dokument przetargowy | kontrakitowy przy zlecaniu i realizacji robdt na
drogach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecanin robét na drogach powiatowych i gminnych.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace materialow pedane w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania og6lne”.
Materialy do budowy kablowych Hnil telekomunikacyinych nabywane sa przez Wykonawce u wytwércdw. Kazdy material
musi mieé atest wytworcy stwierdzajacy zgodnosé jego wykonania z odpowiedning normarmi.

2.4. Materialy gotowe

2.4.1. Rury z polichlorku winylu (PCW)

Rury nalezy przechowywal na utwardzonym placu, w nienaslonecznionych miejscach zabezpieczonych przed dzialaniem
sil mechanicznych,

3, SPRZET

3.1. Ogéine wymagania

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie taldego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnege wplywu na jakosé
wykonywanych robét, zarowno w miejscu tvch rob6t, jak tez przy wykonywaniu czynnoici pomocniczych oraz w czasie
transporty, zaladunks § wyladunku materiaiéw, sprzetu itp.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé wykonanie robot zgodnie z zasadami okredionymi w dokumentacii
projektowe], SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym kontrakiem.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne

Wykonawca jest obowiagzany do stosowania jedynie takich érodkéw transportu, kidre nie wplyng nickorzystnie na jakos¢
wykonywanych robét.




4.2. Transport materialfw i elementdw

Wykonawca przystgpujacy do ostony kablowych linii energetycznych powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujacych srodkéw transportu, w zaleznosci od zakresu robot:

— samochod skrzyniowy,
Na érodkach transportu przewozone materialy i elementy powinmy by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem,
uktadane zgodnie z warankami transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegonych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Qublue zasady wykonania rob6t

Technologia przebudowy uzalezniona jest od warunkow technicznych wydawanych przez uzytkownika lindi, ki6ry w
spostb ogtiny okresla sposéb przebudowy.
Roboty nalezy wykonaé¢ zgodnie z normami i przepisami budowy, bezpieczenstwa i higieny pracy [53].
Wykopy powstale po ulozeniu oston powinny by¢ zasypane zageszczonym gruntem i wyréwnane do poziomu tereni.
‘Wskaznik zageszczenia powinien by¢ réwny 0,85.
Do oslony kabli nalezy stosowa¢ rury z nieplastyfikowanego polichlorku winyln o $redpicy 160 mm {110 mm) i
grubosciach $cianek nie muiejszych od 2 mm wg BN-80/C-89203 {6].
5.2. Zasypywanie kabli
5.2.1. Zasypywanie tur osionowych

Ostatnia, gémng warstwe kanalizacji z rur ostonowych nalezy przysypaé piaskiem lub przesianym gruntem do grubosei
przykrycia nie mniejszej od 5 cm, a nastgpnie warstwa piasku lub przesianego gruntu grubosci okolo 20 cm. Nastgpnie
nalezy zasypaé wykep gruntem warstwami co 20 cm i ubija¢ ubijakami mechanicznymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine”.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 L, Wymagania ogdine”.

Obmiaru robét dokonaé nalezy w oparciu o dokumentacj¢ projektows i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikle w czasie
budowy, akceptowane przez Inspekiora nadzoru.

Jednostka obmiarowa wykonania oston sieci energetycznej 1 telefonicznej jest metr.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,»Wymagania ogdlne”.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Platnoéé za jednostke obmiarowg nalezy przyjmowat zgodnie z obmiarem i ocena jakosci wykonanych robot na podstawie
atestéw producenta urzadzed, ogledzin i pomiarow sprawdzajacych.
Cena wykonania robot obgjmuje:
— roboly preygotowawcze,
— dostarczenie i zmontowanie oston kablowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. BN-B7/6774-04 Kruszywa mineraine do nawierzchni drogowych. Piasek.
2. PN-8B8/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw.
3. PN-88/B-06250 Beton zwykly.
4. BN-85/8984-01 Telekomunikacyjne sieci kablowe mmiejscowe. Studnie
kablowe. Klasyfikacja i wymiary.
5. BN-74/3233-15 Bloki betonowe plaskie.
6. BN-80/C-89203 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PCW).




10.2. Inne dokumenty

7.
8.

Ustawa Rady Ministréw nr 60 z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych.
Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemysiu Maszyn Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy

przy wykonywaniz robét budowlano-montazowych 1 rozbiérkowych. Dziennik Ustaw Nr 13 z dnia 10 kwietnia
1972 .




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJIE TECHNICZNE

KRAWEZNIKI BETONOWE

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem kraweznikow betonowych:
. wystajacych oraz na ptask o wymiarach 100 x 15 x 30 cm z wykonaniem taw betonowych z oporem, na

podsypce cementowo — piaskowej, podczas wykonania: ,,Budowy parkingéw przy ul. Parkowej — etap I
i etap II oraz przy ul. Rocha 8 w Parzgczewie.”

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacg podstawe opracowania szczegblowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t na drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca sie wykorzystanie SST przy zlecaniu robdt na drogach powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z ustawieniem

kraweznikéw:
— betonowych na lawie betonowej z oporem,

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy
dzielgce, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materialy

Materialami stosowanymi sa:
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsypke i do zapraw,




— cement do podsypki 1 zapraw,
—  woda,
— materialy do wykonania lawy pod krawezniki.

2.2. Krawginiki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacia jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.3. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.3.1. Ksztalt i wymiary

Ksztah kraweznikéw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikéw betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszezaine odchyviki wymiaréw kraweinikow betonowych podano w tablicy 2.
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Rys. 1. Wymiarowanie kraweznikow

Tablica 1. Wymiary kraweznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraweznikéw, cm
keaweznika | kraweinika 1 b h c d
30 min. 3 min, 12
v a 100 i5 max, 7 max. 15




Tablica 2. Dopuszczalne odchyiki wymiardow kraweznikéw betonowych

Rodzaj Dopuszezalna odchylka, mm
wyrmiaru Gatunek 1
i 8
b, h +3

2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweinikéw betonowych powinny by¢ bez rys, peknieé 1 ubyikdw betonu, o fakturze z
formy lub zatarte]. Krawedzie elementéw powinny byé rowne i proste,

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elemenidw, zgodnie z BN-80/6775-03/01
{141, nie powinny przekracza¢ wartoscei podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia krawegznikéw betonowych

Dopuszczalna wielkosé
Rodzaj wad i uszkodzet wad i uszkodzen
Gatunek 1

Wiklestosd tub wypuklodé powierzchni kraweznikéw w mm 2
Sﬂzczei‘_b}f i uszkm'}dzema o’gi:al?lcz,‘ajatcych powierzchnie gdrue niedopuszczaine
krawedzi | narozy {Scieralne), wmm

ograniczajacych pozostale

powierzchnie:

- liczba max 2

- diugosé, mm, max 26

- glebokos¢, mm, max b

2.3.3. Skladowanie

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na skiadowiskach otwartych, posegregowans weding
typow, rodzajow, odmian, gatunkéw i wielkosel.

Kraweimiki betonowe nalezy uklada¢ z =zastosowaniem podidadek 1 przekladek drewnianych
o wymiarach: grubo$¢ 2,5 cm, szeroko$é 5 cm, dhugosé min. 5 om wiecksza niz szerokos¢ kraweznika.

2.3.4, Beton i jego skiadniki
2.3.4.1. Beton do produkeji kraweznikow

Do produkcji kraweinikéw nalezy stosowal beton wg PN-B-062350 {2}, Klasy B 251 B 30. W
przypadku wykonywania kraweznikéw dwuwarstwowych, géma (licowa) warstwa kraweznikow powinna by¢
wykonana z betonu klasy B 30.

Beton uzyty do produkeii kraweznikéw powinien charaktervzowac sig:

— nasigkliwo$cia, ponizej 4%,
— $cieralnodcig na tarczy Boehmego, dia gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,
~ mrozoodpornodcia 1 wodoszezelnoscia, zgodnie z normg PN-B-06250 [2].

2.3.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinien by<¢ cementem portlandziim klasy nie nigszed miz ,32,5” wg
PN-B-19701 {10].

Przechowywanie cementu powinno byt zgodne z BN-88/6731-08 [12].
2.3.4.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiada wymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo nalezy przechowywal w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszozeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, gatunkow i marek.




2.3.4.4. Woda

Woda powinna byé odmiany ,,1” 1 odpowiadal wymagapiom PN-B-32250 {11}
2.4. Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiadal wymaganiom PMN-B-06712 [3], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowe] powinien by¢ cementem portlandzidm Klasy

nie mniejszej niz ,,32,5”, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [10].
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiadat wymagantom PN-B-32250 {11].

2.5. Materialy na lawy

Do wykonania taw pod kraweiniki nalezy stosowa¢, dla:
fawy betonowe] - beton klasy C8/10, wg PN-EN 206-1:2003, kidérego skiadniki powinny odpowiadad
wymaganiom punkin 2.3.4,

3. 8PRZET
3.1. Szezegdlowe wymagania dotyczgee sprzgtu
Szezegdlowe wymagania dotyczgee sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogodlne” pki 3.

4. TRAMSPORT
4.1. Transport kraweinikéw

Krawezniki betonowe moga byé przewozone dowolnymi $rodkami transportewymi.

Kraweimiki betonowe ukladad nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem
w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny byé zabezpieczone przed przemieszezeniem sig 1 uszkodzeniami w czasie
transporty, 4 gérna warstwa nie powinna wystawad poza Sciany Srodka transportowego wigcsj niz 1/3 wysokodei
ie] warstwy.

4.2, Transport pozostalych materialéw

Transport cementy powinien sie odbywaé w warunkach zgodaych z BN-88/6731-08 {12].

Kruszywa moina przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajgeych je przed
zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materialami. Podezas transportu kruszywa powinmy byd
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5, WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie koryia pod lawy

Koryto pod lawy nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom {awy w planie z uwzglednieniem w szerokodci dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskasnik zageszezenia dna wykonanego korvia pod tawe powinien wynosi¢ co najmmigi 0,97 wedlug
normalnej metody Proctora.

5.2. Wykonanie law
Wykonanie faw powinno by{ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.2.1. Lawa betonowa
Tawy betonowe z oporem wykonuje sie w szalowaniu, Beton rozicielony w szalowaniu Iub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwaimi.

5.3. Ustawienie kraweZnikéw betonowych
5.3.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto (odleglosé gornej powierzehni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgoedne z ustaleniami
dokumentacji projektowe] i powinno wynosi¢ 10 cm.

Zewnetrzna Sciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu krawegznika obsypana
plaskiem, zwirem, duczniem lub miciscowym gruntem przepuszezalnym, starannie ubitym.




5.3.2. Ustawienie kraweznikéw na lawie betonowej

Ustawianie kraweznikéw na fawie betonowe] wykonuje sie na podsypce cementowo-piaskowei o
grubodei 3 do 5 cm po zageszezenin.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do robdt
6.1.1. Badania krawgznikéw

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materialéw przeznaczonych do
ustawienia krawginikow betonowych 1 przedstawic wyniki tych badad Inspektorowi nadzoru do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnegtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z
wymaganiami fablicy 3. Pomiary dlugodci i glebokodci uszkodzen nalezy wykonad za pomoca przymiarn
stalowego lub suwmiarki z dokladunoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie kszialtu i wymiardw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokiadnoicia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tadmy zgodnie z wymaganiami tablicy 11 2. Sprawdzenie katow
prostych w narozach slementéw wykonuje sie przez przylozenie kagtownika do badansgo narcZa i zmierzenia
odchytek z dokladnoscig do 1 mm.

6.1.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostalych materialéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikdw betonowych powinny
obejmowal wszystkie wiasciwosci, okreslone w normach podanych dia odpovwdednich materialow w pki 2.

6.2. Badania w czasie robét
6.2.1. Sprawdzenie koryta pod fawe

Nalezy sprawdzad wymiary koryta oraz zageszczenie podiora na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerckoéci wykopu wynesi + 2 cm. Zageszezenie podloza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.

6.2.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegajg:
aj) Zgodnosé profilu podhuznego gbérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Profil podiuimy géme] powierzchni lawy powinien byé zgodny z proiektowana niwelets. Dopuszezalne
odchylenia moga wynosi€ £ 1 cm na kazde 100 m lawy.
b) Wymiary law.
Wymiary aw nalezy sprawdzi¢ w dwdéch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje
Wymiardw wynosza:
- dla wysokosci £ 10% wysokosci projektowanei,
- dla szerokedei + 10% szerokosci projektowane].
¢) Réwnosé gomej powierzchai law.
Rownosdé gOrnej powierzchni fawy sprawdza sie przez przvlozenie w dwéch punktach, na kazde 100 m fawy,
frzymetrowei laty,
Przeswit pomiedzy gbrng powierzchmia lawy 1 przyloZzong fata nie moze przekraczad 1 cm.
d) Zaggszezenie law.
Zageszczenie taw bada sie w dwoch przekrojach na kazde 100 m.
g) Odchylenie linii faw od projektowanego kieronku.
Dopuszezalne odchylenie linii law od projeltowanego kierunlm nie moze przekracza + 2 cm pa kazde 100
m wykonanej lawy. :

6.2.3. Sprawdzenie ustawienia krawgznikow

Przy ustawianiu kraweinikéw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linil kraweznikéw w poziomie od Hnii projektowanej, kidre wynosi £ 1 cm na
kazde 100 m ustawionego krawgznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gémej plaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktore wynosi
1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,




¢) rownosl gornei powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punkiach na kazde 100 m
krawgznika, trzymetrows] faty, przy czym prze$wit pomiedzy goma powierzchnia kraweznika 1 przyiozong
fata nie moze przekraczac 1 cm,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Szezegodlowe zasady odbiorn robét

Roboty uzuaje sip za wykonane zgodnie z dokumentacis projektowa, 88T i wymaganiami Inspekiora
nadzory, jezel wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywae.

8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegajgeych zakryein

Odbiorowi robdt zanikajacych i nlegajgeych zakryciu podiegaja:
— wykonanie koryia pod fawe,
— wykonanie lawy,
~  wykonanie podsypki.

9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki cbmiarowej

Cena wykonania | m krawgznika betonowego obegjmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialow na misjsce wbudowania,
— wykonanic korvia pod lawe,
— ew. wykonanie szalunku,
— wykonanie lawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie kraweznikéw na podsypce cementowo-piaskowei,
— zasypanie zewnetrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemme budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonowe 1 zelbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw
5. PN-B-058712 Kroszywa mineralue do betonu zwyklego
6. PN-B-10021 Prefabrvkaty budowlane z betonu. Metody pomiary cech geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloe do nawierzchni drogowych.
Piasek
16, PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymegania 1 ocena
zgodnosci
i1, PN-B32250 Materiaty badowlane. Woda do beton6w 1 zapraw

12.  BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13.  BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrvkaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parking6w i torowisk tramwajowych. Wspblne wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabryvkaty budowlane z betonu. Elementy nawierzehni drog, ulic,
parking6w i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

16. BN-564/8845-02 Krawezniki uliczne. Warnunki techniczne ustawiania i odbioru.




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

SPIS TRESCI
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbdlowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z wykonywaniem podbudowy gr. 20,00 cm z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie, podczas ,,Budowy parkingéw przy ul. Parkowej — etap I i etap II oraz przy ul.
Rocha 8 w Parzeczewie.”

1.2. Zakres robét objgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
Ustalenia zawarte s3 w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 1.3.

1.3. Okres§lenia podstawowe

1.3.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszczonej
mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowej.

1.3.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, edpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Szezegdlowe wymagania detyczgcee robét
SzczegOlowe wymagania dotyczace robdt podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogoine” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Szczegélowe wymagania dotyczgce materialow

Szczegolowe wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych
o frakcji 0 — 63 mm.




Kruszywo powinno byt jednorodne bez zanieczyszezen obeych 1 bez domieszek gliny.
2.3. Wymagaunia dis materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 , Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiasciwodel kruszywa

Kruszywo powinno spelniaé wymagania okreflone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogGlne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-04.04.00 ,,Pedbudowa z kruszyw. Wymagania ogélng” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 4.

5, WYKONANIE ROBOT

Szezegdlowe zasady wykonania robdt podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioia

Przygotowanie podloza powinno odpowiadaé wymaganiom okreflonym w OST D-04.04.00 ,.Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kraszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzad zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

5.4. Whudowywanie 1 zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozktadania i zageszczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogbine” pkt 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Szezegdlowe zasady kontroli jakesci robot

Szczegdtowe zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdine” pkt 6.

6.2. Badania przed przystagpieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawcea powinien wykonad¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST
D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Szezegdlowe zasady obmiaru robot

Szezegotowe zasady obmiaru robot podano w OST D-04.04.00 | Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej 1 odebranej podbudowy z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie,

8. ODBIOR ROBOT

Szezegblowe zasady odbiors rob6t podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw, Wymagania ogdlne”
pkt 8.

[\




9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Szezegtlowe ustalenia dotyczace podstawy platnosal

Szczegélowe ustalenia dotyczgee podstawy platmosci podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogblne” pki 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]j

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:
—~ prace pomisrowe i roboty przygotowawceze,
—  gznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentuslng napraws podioza,
— przygotowanie misszanki z kruszywa,
— dostarczenie mieszanki na migjsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
— zageszezenie rozioZzong] mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryinych okreslonych w specyfikacji technicznel,
—~  utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Mormy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.64.60 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 10.




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACIJE TECHNICZNE

BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. sprzet

4. transport

5. wykonanie robét

6. kontrola jakosci robot

7. obmiar robét

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI
10. przepisy zwiazane




1. WSTEP

1.1. Przedmiot 557

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgee wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego jako obramowanie chodnika i

zjazdéw o wymiarach 100 x 30 x & cm na podsypce piaskowsj, z wypelnieniem spoin piaskiem. podczas
»Budowy parkingéw przy ul. Parkowej — etap 11 etap II oraz przy ul. Rocha 8 w Parzeczewie.”
1.2, Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujgca podstawe opracowania szezegdlowej
specyfikacii technicznej (S8T), stosowane] jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

robét na drogach krajowych i wojewddzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogach powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyeza zasad prowadzenia robdi zwigzanych z ustawieniem
betonowego obrzeza chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.3. Obrzeia chodnikowe - prefabrykowane belld betonowe rezgraniczajgce jednestrommie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terentw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogblne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialdéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2, Stosowane materialy

Materiatamni stosowanyrni sg:
—~ gbrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [91 i BN-80/6775-03/01 {38},
—  Zwir lub piasek do wykonania taw,
— cement wg PN-B-19761 {7],
2.3, Betonowe obrzeia chodnikowe - klasyfikacia

W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozréznia sic dwa rodzaje obrzey:
—  gbrzeze miskie - O,
— obrzeze wysokie - 0w,

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchylek wymiarowych obrzeza
dzieli sig na:
-~ gatunek 1 - G1,
— gatmek 2 - G2,

Przykiad oznaczenia betonowego obrzeza chodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 20 x 75 ¢m
gat. 1:

obrzeze On - /6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4, Betonowe obrzeia chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodaikowych
Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Kszialt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeia 1 b h T
Ow 100 8 30 3

2.4.2. Dopuszezalne odchyiki wymiardw obrzezy
Dopuszcezalne odchyiki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszezaine edchylki wymiaréw obrzezy

Dopuszezaing edehyltka, m

Rodzaj
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
1 +8
b, h +3

2.4.3. Dopuszczaine wady i1 uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknieé i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.

Krawedzie elememidw powinny byé réwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekraczal

wartosci podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszezalna wietkosc
Rodzaj wad 1 uszkodzent wad i uszkodzen
Gatunek 1

Wkiestosé ub wypuklodc powierzchni i krawedzi w mm 2
Szezerby ograniczajacych powierzchnie gbrne .
i uszkodzenia (Scieralne) niedopuszczaine
krawedzi i narozy ograniczajacych pozostale

powierzchnie:

liczba, max 2

dlugosd, mm, max pai]

glebokos¢, mm, max 6

2.4.4. Skladowanie
Betonows obrzeza chodnikowe moga byt przechowywane na skiadowiskach otwartych, posegregowane
wedlng rodzajéw i gatunkow.




Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uidadaé z zastosowaniem podkiadek i przekiadek drewnianych o
wymiarach c¢o najmniel: grubo$é 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugo$é minimum 5 om wigksza niz szerokos¢
obrzeza.

2.4.5. Beton i jego skladniki
Do produkcii obrzezy nalezy stosowaé beton weding PN-B-06250 {2], klasy B 251 B 30.
2.5. Materialy na iawe i do zaprawy
Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom
PN-B-11113 [6].
3. SPRZET
3.1. Ogbine wymagania dotyczace sprzeta
Ogdlne wymagania dotyczace spragiu podano w OST D-M-00.060.00 ., Wymagania ogdlne”™ pkt 3.
3.2. Sprzet de ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobrego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace {ransportu

QOgolne wymagania dotyczace transportu podanc w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu po osiagnigciu
przez beton wytrzymatosci miniraum 0,7 wytrzymatosci projektowane].
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszezeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéine zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Korvio pod podsypke (lawe) nalezy wykonywad zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadaé wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w szerokodci dna
wykopu ew. konstrukcyi szalonku.

5.3, Podleie lub podsypka (lawa)

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grumt piaszczysty lub podsypka (fawa) ze
zwiru hib piasku, o grubos$ci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke (flaweg) wykonuje sig przez
zasypanie koryta zwirem Jub piaskiem i zageszczenie z polewaniemn wodg.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiaé na wykonanym podiozu w migjscu i ze $wiatlem
(odlegloscia gornej powierzchni obrzeza od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami z Inspektorem
nadzoru.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, Zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszezalnym, staranaie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Nalezy wypelni¢ je piaskiem. Spoiny muszg by
wypehione catkowicie na pelna glgbokosc.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolue zasady kontroli jakosci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakosei robot pedano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.




6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykonal badanmia materialdéw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzedry chodnikowych 1 przedstawic wymiki tych badad Inspektorowi nadzora
do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego naleiy przeprowadzic na podstawie ogledzin clementu przez pomiar {
policzenie uszkodzed wystgpujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami
tablicy 3. Pomiary dlugedci i1 glebokosei uszkodzen nalesy wykonad za pomocy przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadnodcia do 1 mm, zgodnie 7 ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksziaku 1 wymiardw clementéw nale?y przeprowadzi¢ z dokladnodciz do 1 mm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow
prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia
odchylek z dokladnoscia do 1 mm.

Badania pozostalych materiatow powinny obejmowad wszystkie wiasciwosci okreslone w normach podanych
dla odpowiednich materialéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robdt nalezy sprawdzal wykonanie:
a) koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podloza z rodzimego gruntu piaszezystego lub podsypki (tawy) ze zwim lub piasky - zgodnie =z
wymaganiami pkt 5.3,
c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m diugodci obrzeza,
—~ uniwelety gbrnej plaszezyzny obrzeza , ktdre moze wynosi¢ +1 cm na kazde 160 m dlugodci obrzeza,
—  wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kibére powino wykazywal catkowite wypehienie badanej
spoiny na petng glebokosd.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady cbmiaru rebét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Roboty uznaje sic za wykonane zgodnie z SS8T i wymaganiami Inspektors nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
8.2. Odbioér robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
—  wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena iednosthki cbmiarowe]

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawceze,
—  dostarczenie materialow,
— wykonanie korvia,
— rozécielenie 1 ubicie podsypki,
-  ustawienie obrzeza,




— wypelnienie spoin,
— obsypanie zewnetrzne]j $ciany obrzeza,
— wykonanie badaf i pomiardw wymaganych w specviikacii technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1.
2.

3.
4.
5.

6.

PMN-B-06050
PN-B-06250
PN-B-06711
PN-B-10021
PN-B-11111
PN-B-11113
PN-B-19701
BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/04

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka

Kruszywo mineralpe. Kruszywa npaturalpe do pawierzchni drogowych.
Piasek

Cement. Cement powszechnego wrytku. Sikiad, wymagania i ocena
zgodnosci

Prefabrykaty budowlane z betomu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdloe wymagania 1 badania
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchmi drég, ulic,
parkingow i torowisk trammwajowych. Kraweimiki 1 obrzeza.




SZCZEGOELOWE SPECYFIKACIJE TECHNICZNE

NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ NA PARKINGACH

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji techmicznej (SST) sz wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej, kolorowej,
(Nestalit) gr. 8 cm na podsypee cementowo — piaskowej z wypelieniem spoin piaskiem, podczas ,,Budowy
parkingéw przy ul. Parkowej —etap 1 i etap I oraz przy ul. Rocha 8 w Parz¢czewie.”

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujaca podstawg opracowania szczegGlowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t na drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogach powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiagzanych
z wykonaniem nawierzchni:
— zkostki brukowej betonowej,
2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materialéw
Materialami stosowanymi do wykonania nawierzchni sa:
— kostka brukowa betonowa,
— piasek, Zwir, mieszanka,
— tluczen kamienny,
— cement,
2.2. Wymagania dla materialéw
2.2.1. Kostka brukowa betonowa
Kostka brukowa betonowa powinna odpowiada¢ wymaganiom podanym w OST D-05.03.23 , Nawierzchnia

z kostki brukowej betonowe;j”.
Do wykonywania nawierzchni parkingu powinna by¢ stosowana kostka o wysokosci 80 mm.

2.2.2. Piasek




Piasek na podsypke cementowo-piaskows powinien odpowiadad wymaganiom PN-B-06712 [4].
2.2.3. Cement

Cement uzyty do wytwarzania betonu i zaprawy powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz 32,5
wedhug wymagan PN-B-19701 [9].

2.2.4. Kruszywo do betonu
Kruszywo do betonu powinno odpowiadaé wymaganiom PN-B-06712 [4].
2.2.5. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” 1 odpowiadad wymaganiom PN-B-32250 [10].
2.3. Skladowanie materialow
Waronki  skladowania materialéw przewidzianych do wykonania pawisrzchni parkingu
w poszezegdlnych OST, wymienionych w pki 5.
3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania nawierzchni
Do wykonania parkingu stosowany jest sprzet wymieniony w OST dla poszezegdinych rodzajow
nawierzchni wedtng pkt 5.
4. TRANSPORT
4.1. Transport materialéw
Wymagania dotyczace transportu materialéw uzytych do budowy nawierzchni parkingu zawarte sg w OST
wymienionych w pkt 5.
5, WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie koryta

Wykonanie koryta pod nawierzchnie migjsc postojowych powinno byé zgodne z wymaganiami
okreslonymi w 88T ,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszezeniem podloza”,

5.2. Wykonanie podbudowy

W zalemosci od rodzaju podbudowy przyjetej w SST, wykonapie podbudowy powinno by zgodne
z odpowiednig 55T:
— podbudowa z kraszywa lamanego, wg 557,
5.3. Wykonanie nawierzchni

Nawierzchnie miejsc postojowych mnalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami zawartymi
w odpowiednich ogélnych specyfikacjach technicznych.

MNawierzchnia z kestki brukowej betonowej, wg OST D-05.63.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowej
betonowej”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do rebét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialéw przeznaczonych do
wykonania miejsc postojowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru do akceptacjl.

6.2. Badania w czasie robot

W czasie prowadzenia rob6t Wykonawca powinien sprawdza¢ prawidlowos¢ wykonania:
— koryta i podloza,
— pbramowania hawierzchni,
—  podbudowy,
—~ nawierzchni.




7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka sbmiarowa
Jednostkg obmiarows jest m® (metr kwadratowy) wykonanego parkingu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Szezegolowe zasady odbloru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dolamnentacjg projektows, SST i wymaganiami Inspektora

nadzory, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne,
8.2. Odbidr robét zanikajgeych i ulegajacych zakrycin

Qdbiorowi robdt zandkajacyeh i ulegajacych zakryciu podlegaja:
—~  wykonane korylo,
— wykonane obramowanie,
— wykonana podbodowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jedaosstki shmiarowe]

Cena wykonania 1 m* wjazdu lub wyjazdu obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
~  przygotowanie koryta i podioza,
— wykonanie podbudowy,
~  wykonanie nawierzchni Igcznie z pielegnacia,
~ przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

MNormy
1.  PN-B-86050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06711 Kruszywa mineraine. Piaski do zapraw budowlanych
4. PN-B-06712 Kruszywa mineraine do betonu
5. PMN-B-11100 Materialy kamienne. Kostka drogowa
6. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
7. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo lamane do nawierzehni drogowych
8. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natursine do nawierzchni drogowych.
Piasek
9. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytkn. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosci
10.  PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw

11, BN-77/6741-02 Klinkier drogowy

12.  BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw 1 torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania

13. BN-80/6775-03/02  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Plyty drogowe.

(WR)




WYKONANIE OZNAKOWANIA PIONOWEGO

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY

OST - ogblna specyfikacja techniczna
SST - szczegblowa specytikacja techniczna
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L. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem ninigjszej ogblnei specyfikacii technicznej {OST) sa wymagania dotvczace wykonania i
odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem oznakowania pionowego :
- shipki: Tetap—2szt; Metap—2Zszi; Rocha—4 sz
- znaki drogowe: letap—2szt; Uetap—2szt; Rocha—4 szt

1.2. Zakres stosowania SST
Zaleca sie wykorzystanie SST przy zlecaniu robdt na drogach wojewodzkich, powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z remontem
oznakowania pionowege stosowanego na drogach, w postaci znakdw ostrzegawczych, zakazu, informacyjnych,
i znakow uzupelniajacych.

1.4, Okredlenia podstawowe

1.4.1. Remont oznakowania pionowego - zabiegi wykonywane w ramach utrzymania drég, polegajace ma
naprawie lub wymianie elementéw znakoéw pionowych, obejmujacych tarcze i ich lica oraz konstrukcie
Wsporcze.

1.42. Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne” i OST D-07.02.61 ,,Oznakowanie pionowe”.

2, MATERIALY
2.1. Wymagania detyczace materialéw
Wymagania dotyczace materialéw do remontu oznakowania pionowego powinny odpowiadal
warunkom podanym w OST D-07.02.01 ,,Oznakowanie pionowe” pkt 2.
3.SPRZET
3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Ze wzgledn na stosunkowo maly zakres robdt przy remoncie oznakowania pionowego, prace przy
naprawie i wymianie znakéw pionowych wykonuje si¢ w duzym stopniu recznie.
4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczgce {ransporty
Przewéz materiatéw do wykonywania remontu oznakowania picnowego moze odbywac sie dowolnym
$rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysigpieniem do wykonywania robot nalezy okreslic:

a) rodzaj znaku, kiory vleg! uszkodzeniu (ostrzegawezy, zakaza, informacyjny, inny),
b) clement znakn, kiory ulegl uszkodzenin (tarcza, konstrukcja wsporcza, fundament do zamocowania
konstrukeji itp.),
¢) rodzaj uszkodzenia, w zaleznoéei od kibrego mozna bedzie ustali¢ zakres robdt przy remoncie, up.:

- wymiana calego znaku,

- wymiana tarczy znaku,

- wymiana konstrukeji wsporczej (shupka),

- drobna naprawa konstrukeji bez wymiany itp.,
d) kolejnosé i sposdb wykonania remontu, na kidre nalezy uzyska¢ akceptacje Inspektora nadzoru,




5.2. Roboty rozbidrkowe

Po spelnieniu warunkow zawartych w p. 5.1 mozna przystapi¢ do wykonania remonty rozpoczynaias od
robét rozbibrkowych uszkodzonych elementdw zoaku lub calego znaku, zgodnie z ustaleniamd 7 Inspektorern
nadzora co do sposobu i terminu wykonania remontu.

Elementy uszkodzone i zdemontowane naleZy odwie?¢ w migjsce uzgodnione z Inspekiorem.

Po wykonanin robot rozbidrkowych {demontazu) mozna przysigpié do wymiany (zamontowania)
znakow lub ich elementow.

Mowy znak powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami Instrukcji o znakach drogowych
pionowych [1].

MNowy znak b jego wymieniony element musi spelnial takie same warnmki w zakresie jakodei,
wielkosci, rodzaju uzytego materiatu tarczy, konstrukcji wsporczych, fundamentéw itp. jak pozostale znaki
wystepujace na tej drodze. Jakiekolwiek odstepstwa musza by¢ akceptowane przez Inspektora nadzoru.

Lokalizacje wymienionego znaku mozna zmienic tylko za zgodg Inspektora.

Kazdy wymieniony znak oraz wymieniona (naprawiana) konstrukcja wsporcza musi mieé tabliczke
znamionowa, zgodnie z pktem 5.13 OST D-07.02.01 ,,Oznakowanie pionowe”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przysigpieniem do robot

Przed przystapieniem do robét remontowych Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty dopuszczajgee wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
{dotyczy aprobat technicznych, certyfikatéw, deklaracji zgodnoscel itp. materiatow prrewidzianych do wrycia
przy remoncie),

- przedstawic dokumenty oraz ew. wyniki badaf Inspektorowi nadzoru do akceptacii.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka ocbmiarowa

Jednostkami obmiarowymi remontu oznakowania pionowego sg:
-szt. (sztuka) dla montazu tarczy znakuy,
~sz7t. {sztuka) dla montazu konstrukeji wsporczej {shupka),

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Roboty uznaje sic za wykonane zgodaie z 85T 1 wymaganiami Inspektora nadzony jezeli wszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancii wg pkt 6, daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr ostateczny
Odbiér tobét remontu oznakowania pionowsgo (poszczegblnych znakéw lub ich elementow)
dokonywany jest na zasadzie odbioru ostatecznego.
9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- transport nowych slementow,
- roboty przy monfazu nowych elementow.




Opracowanie wykonano na zlecenie
Generalnej Dyrekcji Drég Publicznych

Zgodnie z decyzja Generalnego Dyrektora Drég Publicznych niniejsza ogélna specyfikacja techniczna stanowi
obowiazujacs podstawe sporzgdzenia szczegolowej specyfikacji technicznej przy ziecaniu i realizacji rob6t na
drogach krajowych oraz jest zalecona do wykorzystania przy zlecaniu robot na drogach wojewddzkich
powiatewych i gminnych.

GENERALNA DYREKCJA DROG PUBLICZNYCH
OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - M - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY
OST - ogllna specyfikacja techniczna

SST - szczeg6lowa specyfikacja techniczna
GDDP - Generalna Dyrekcja Drég Publicznych
PZ] - program zapewnienia jakosci
bhp. - bezpieczenistwo i higiena pracy
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4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejsze] ogdlnej specyfikacii technicznej (OST) s3 wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacia techniczna stanowi obowiazuiges podstawe opracowania szezegOlowej
specyfikacii techniczne]j stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecanin i realizaci robdt na
drogach krajowych.

Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach woiewddzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakves robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii obeimuis wymagania ogdlne, wspdlue dla robdét objetych
ogblnymi specyfikacjami techaicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszezegdlnych asorlymentdw robdt
drogowych i mostowych. W przypadin brake ogdlaych specyfikacji techniczaych wydanych przez GDDP dia
danego asorfymentu robot, ustalenia dotycza réwniez dia SST sporzadzanych indywidualnie.
1.4. Okresdienia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponize] okreélenia nalezy rozumie¢ w kazdyrm przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calo$¢ techniczno-uzytkows

{droga) albo jego czes¢ stanowigea odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdoi lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dhugosé mostu - odleglo$t miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw
fukowych z nadsypka - odleglos$¢ w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogows].

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoiu pojazddw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.8. Droga tymczasowa {montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do muchu pojazddw
obshugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniccia po jego zakoficzeniu.
1.4.6. Dziesmik budowy —~ zeszyt z ponumerowanymi sironami, opatrzony pieczecig organu wydajgcego,
wydany zgodnie z obowiazujgcymi przepisami, stanowigey urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych,
shuzacy do notowania zdarzed i okolicznodci zachodzgecych w toku wykonywania roblt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecefi i imnej korespondencji techniczmej pomiedzy
Inzyniereny/ Kierownikiem projektu, Wykonaweg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenows dla zapewnienia komunikacji drogowei i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzyniev/Kierownik projekiu — osoba wymieniona w danych kontraktowyeh {wyznaczona przez
Zamawiajacego, o kidre] wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawea), odpowiedzialna za nadzorowanie
robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcee, upowazniona do kisrowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czgdc obiektn oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Xorpus drogowy - nasyp lub ta czedé wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.15. Korvto - slement uformowany w korpusie drogowym w celn wtozenia w nim konstrukeji nawierzchni,

1.4.16. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczef, szkicdw i




ew. - dodatkowych zalgcznikéw. Wpisy w ksigice obmiaréw podiegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialéw oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacia projektows i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkods wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw stuzacych do przejmowania i rozkdadania obcigzen od ruchu

na podioze gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warnonki dia ruchu.

a) a) Warstwa §cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atrnosferycznych,

b) b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwa Scieralng a podbudows, zapewniajaca lepsze
roziozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

C) ¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shuzaca do wyrGwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejace] nawierzchni,

d) d) Podbudowa - dolna czeéé nawierzchni shizaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sklada¢ sie z podbudowy zasadniczej { podbudowy pomocnicze].

€) e) Podbudowa zasadnicza - gérna czeéé podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skiadag sig z jednej lub dwoch warstw.

f) ©) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawierad
warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odeinajgca.

g) g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, kt6rej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchai lezacej powyzej.
1) i) Warstwa odsgczajaca - warstwa shizaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyZnie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi toleranciami, przyimowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robdt budowlanych,

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony linlami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszezania w nim drogi i
zwigzanych z nig vrzadzed oraz drzew | krzewdw. Pas drogowy moze réwniez obeimowad teren przewidziany
do rozbudowy drogi 1 budowy urzadzeh chronigcych ludzi 1 drodowisko przed ucigzliwodciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czg$¢ koromy drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umieszozenia wzgdzen
organizacii 1 bezpieczefstwa ruchu oraz do rochu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukeji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzehni - grunt rodzimy kb nasypowy, lezacy pod nawierzchunia do glebokosei
przemarzania,

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gbéma warstwa podioza, lezgca bezpodrednio ped nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wiasciwego wykonania nawierzehni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projekiu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji rob6t lub immych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii projektowe;.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane -~ kompleksowa realizacia nowego polgczenia drogowego lub calkowita
modernizacia/przebudowa (ziniana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)
istnigjacego polgczenia.




1.4.32, Przepust — budowla o przekroju poprzeczoym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieky,
szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjgcych tub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w reatizacii zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sziuczna - dzielo ludzkie, stanowiagce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyklad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotern robot.

1.4.36. Przyczdlek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadaé sig z pelnej $ciany, stupdw lub innych
form konstrukeyjnych, np. skezyh, komor,

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrbcenie pierwomych funkeji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtos¢ teoretyczna - odleglos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.

1.4.39. Szerokod¢ calkowita obicktu (mostn / wiaduktu) - odlegloéé miedzy zewnetrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podhiznej, obejmuje catkowits szerokost konstrukeying
ustroju niosgcego.

1.4.40. Szeroko$¢ uzytkowa obicktu - szeroko$¢ jezdmi (nawierzchni) przeznaczona dla poszezegdnych
rodzajow ruchu oraz szerokos¢ chodnikow mierzona w $wietle porgczy mostowych z wylgczeniem konstrukcii
przy jezdni dolem oddzielajacej ruch koltowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania,

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne migjsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czesé terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obickt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacii drogowsej i ruchu
pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejows Iub inna droga dia bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cze$é przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrebng catodé konstrukeying lub
fechnologiczng, zdolna do samodzielnego pelnienia funkcii techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na
wykonywanin robét zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowei lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakod$¢ wykonanych robot, bezpisczefistwo wszelkich czynnosei na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacis projektows, SST i
poleceniami InZzyniera/Kierownika projektu.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okredlonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawey teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjmymi, lokalizacie i
wspéhrzedne punkiéw gléwnych trasy oraz reperdw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacii
projektowsj i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowicdzialno$é za ochrong przekazanych mu puniidw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszezone znaki geodezyine Wykonawea odtworzy 1 utrwali
na wiasny koszi.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia 1 dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szezegdowych warnnkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacie proiekiowa:
— — Zamawiajgcego; wykaz pozyci, ktdre stanowig przetargows dokumentacie projektows oraz projekiows
dokumentacje wykonawcza (techniczng) i zostang preekazane Wykonawcey,
— — Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentaci projektowei, kiéra Wykonawea opracuje w ramach
ceny kontraktowe;.
1.5.3. Zgodnosé robdt z dolaumentacia projekiows 1 SST
Dokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy pizez
Inzyniera/Kierownika projekiu stanowiag czgdd umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z mich sg
obowigzuigce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.




W przypadku rozbieimoéci w ustaleniach poszczegdinych dokumemodw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogéinych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, 2 o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ nzyniera/Kierownika projektu, kiéry podejmie decyzie o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosei, wymiary podane na piSmie sa waznisjsze od wymiaréw okreSlonych na
podstawie odezytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okyeslone w dokumentacji projektowe] i w SST beda uwazane za wartodci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancii. Cechy materiatéw i elementow budowli
muszg wykazywad zgodno$é z okredlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedzialu tolerancii.

W przypadkn, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacig projektows lub SST i
wplynie to na niezadowalajaca jakod$¢ elementu budowli, to takie materialy zostans zastapione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawey.

1.5.4. Zabezpicczenie terenu budowy
a) a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawea jest zobowiazany do utrzymania rucha publicznego oraz utrzymania isinieiacyeh obiektow
{jezdnie, Scievki rowerows, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochromme, wzadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacyi konirakin, az do zakosficzenia i odbioru ostatecznego robot,

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kicrownikowi projekiu deo
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowisdnim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleimosei od potrzeb 1 postepu robot
projekt organizacji rachu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunkn
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykomywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstalgje i bedzie obslugiwal wszystkie
tymezasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w
ten sposob bezpieczenistwo pojazddw 1 pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dziefi i w nocy tych zap6r 1 znakéw, dia ktérych jest
to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, =zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajgce beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystgpienia do robdt Wykonawca obwiedei publicznie przed ich rozpoczeciem w spostb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszezenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyinych, kidérych treéé¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie | przyjmuje sie, ze jest wiaczony w
ceng kontraktows.

b) b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawea jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizaci kontraktu
az do zakoficzenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluie i bedzie utrzymywad tymczasowe urzadzenia zabezpisczajace, w
tym: ogrodzenia, porgeze, oSwietlenie, svgnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony robdt, wygody spolecznodci 1 innych.

W mieiscach przylegajacych do drdg otwartych dla ruchu, Wykonawcea ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projekiu.

Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji
robdt, Wykonawea odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kisrownikiem projektu.

Fakt przystgpienia do robdt Wykonawca obwiedel publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb
uzgodniony z Inzynieremy/Kierownikiem projektu oraz przez umieszezenie, w migjscach i lodciach okrelonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, kidrych tesd bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizaci robdt.

Koszt zabezpisczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyimuje sig, ze jest wigczony w
ceng kontrakiowa.




1.5.8. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawea ma obowigzek znad 1 stosowad w czasie prowadzenia robdt wezelkie przepisy dotyczace
ochrony Srodowiska paturalpego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) b) podejmowaé wszelkde uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0356b tub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszozenia lub
innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

1) 1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) 2) érodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) a) zanieczyszczeniem zbiomikéw i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) ¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przesirzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe].

Wykonawea bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na teremie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami 1 zabezpieczone
przed dostgpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezore do uiycia.

Nie dopuszeza sie uzycia materialéw wywoltujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszezalnego, okreslonego odpowisdnimi przepisami.

Waszelkie materialy odpadowe uZyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydana przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na srodowiske.

Materialy, kidre sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robft, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwos¢ zanika {(np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych whbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien oirzymac
zgode na uZycie tych materialdw od wlasciwych organéw administracji pafistwowej.

Jezeli Wykonawea uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.5.8. Ochrona wiasnodci publicznej { prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za wzadzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiasciciclami tych wrzadzed potwierdzenie
mformacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacii. Wykonawca zapewni
whasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacyi 1 wrzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umieicic w swoilm harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju robét, kibre maja by wykonane w zakresie przclozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
boadowy | powiadomié Inzyniera/Kierownika projektu 1 wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacii Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika
projekiu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspdlpracowal dostarczajge wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykomawca bedzie odpowiadaé za wszeltkie spowodowane przez jego dzialanda
uszkodzenia instalacii na powierzchni ziemi i wrzadzeft podziemmych wykazanych w  dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniows, Wykonawca bedzie realizowac
roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosei dla mieszkancdw. Wykonawea odpowiada za wazelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedziwie budowy, spowodowane jego dzialalnodcig.

nzynier/Kierownik projekiu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonaweg a wiascicielami nieruchomosel 1 doiyczacych kerzystania z wilasnodci i drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ami Zamawiajgcy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.




1.8.5. Ograniczenie obcigzen osi pojazddéw

Wykonawca bedzie stosowad sie do ustawowych ograniczeft naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialéw 1 wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawea uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i
uzgodnienia od wilasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo Iadunkdw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze
poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkéw zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszezone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy i Wykonawca bedzic odpowiadal za naprawe wszelkich robdt w ten sposéb uszkedzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/Kierownika projekiu.
1.5.10. Bezpieczefistwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawcea bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczefistwa i
higieny pracy.

W szezegblinosci Wykonawca ma obowigzek zadbad, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan samitarnych,

Wykonawea zapewni i1 hedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socialne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudniomych na budowis oraz dla zapewnienia
bezpisczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okre$tonych powyzej nie podiegajs
odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowej.
1.5.11. Ochrona i uirzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie materiaty i wzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia rob6t przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jedli Wykonawca w jakimkolwick czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pdZniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12, Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze cemiralne i migjscowe
oraz inne przepisy, rogulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwick sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami 1
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzegamnie tych postanowiefi podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegad praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnoénie znakéw firmowych, nazw lub inmych chronionych praw w odniesienin
do sprzetu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposdb ciagly bedzie
informowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwoled i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patemtowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projekiu lub specviikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projekio.

1.5.13. Rownowainos< norm i zbiordw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane s konkretne normy i przepisy, ktére spelniaé
maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywal postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionege wydania powolanych norm i przepiséw o de w warunkach kontraktu
nie postanowiono inacze]. W przypadku gdy poweclane normy i przepisy sg panstwowe lub odnosza sig do
konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ rowniez stosowane inme odpowiednie normy zapewniajace réwny lub
wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez InZyniera/Kierownika projektu. Réinice pomigdzy powolanymi nommami a ich
proponowanymi  zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane pragz  Wykonmawoe 1 przedloZone
Inzynierowi/Kierownikowi projekiu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartoiciowe, budowle oraz inne pozostalodci 0 znaczeniu
geologiczanym lub archeclogicznym odkryte na terenie budowy bgda uwazane za wlasnos¢ Zamawiajgcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomié Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowal zgodmie z jego
polecentami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie kosziy iflub wystapia opOZnienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnienin z Zamawiajgcym i Wykonaweg ustali wydluzenie czasu wykonania
robo6t Yiub wysokosé kwoty, o kiéra nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

1.6, Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduia realizacje)




Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajgcemu, pomieszezenia biurowe, sprzet, ransport
oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 |, Zaplecze
Zamawiajacego”.

2. MATERIALY
2.1. Zrodia uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szezegdlowe informacije dotyczace proponowanego Zrddla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialdéw jak rOwniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego Zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ¢ materialy uzyskane z
dopuszczonego rédia w sposob ciagly spelniaja wymagania S8T w czasie realizacii robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolei od wiascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie
materialdw ze Zrode! miejscowych wiaczajac w to #rodia wskazane przez Zamawiajacege 1 jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacii Zrodia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacie
zawierajgea raporty z badan terenowych 1 laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydebycia i
selekeji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacii, organéw administracji pafistwowej 1 samorzadowey.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$é za spelnienie wymagafi ilodciowych 1 jakosciowych materialéw
pochodzacych ze Zrodet miejscowych.,

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytuhn wydobycia materialéow, dzierzawy i inne jakie okaza sig
potrzebne w zwiagzku z dostarczeniem materiaiéw do robot.

Humus i sadklad czasowo zdjete z terenu wykopdédw, dokopow i miejsc pozyskania materialow
miejscowych bedg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypee i rekultywacji terenu po ukonczeniu rob6t.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innyeh mieisc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odkiad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacja #rodel materialdéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawee wywiezione z tereau budowy i
zhozone w migjscu wskazanym przez InZyniera/Kierownika projekin. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoh
Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robdt, niz te dla kidrych zostaly zakupione, to koszt tych
materialéw zostanie odpowiednio przewartodciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w kidrym znajdujs sie pie zbadane i nie zaakcepiowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaplaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materiaiéw

Jeshi dokumentacja proiektowa lub SST przewiduja mozliwoéé wariantowege zastosowania redzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projekin o swoim
zamiarze co najumiej 3 tygodmie przed uzyciem tego materialy, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi ma wykomanie badaft wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ poZniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykopawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robét,
byly zahezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$é i wlasciwosci i byly dostgpne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowase w obrebie terenu budowy w migjscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w migjscach zorganmizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kisrownika projektu




2.6. inspekeja wytworni materialow

Wytwornie materialdw mogg byé okresowo komtrolowane przez Inzyniera/Kierownika projekiu w celu
sprawdzenia zgodnodel stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Prébki materialéw moga byé pobierane
w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych koniroli beda stanowié podstawe do akceptacii okeedlonej
partii materialéw pod wzgledem jakosel.

W przypadku, gdy Inzynmier/Kierownik projekiu bgdzie przeprowadzal inspekcie wytwormi, musza by¢
speinione nastepujace warunki:

a) a) Inzynier/Kierownik projekiu bedzie mial zapewniong wspélprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekeji,

b) b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwormi,
gdzie odbywa si¢ produkcja materiatdéw przeznaczonych do reatizacji robdt,

¢) ¢) IJezeli produkcja odbywa sig¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projekiu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekceji 1 badan w tych miejscach.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uZzywania jedynie takiego sprzetu, kitéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakodé wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferts
Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw 1 ilodci wskazaniom zawartym w 88T, PZ] b
prejekeie organizacii robét, zaakceptowanym przez Iniyniera/Kierownika projektn; w przypadku braku ustalen
w wymienionych wyze] dokumentach, sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnoé¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacii projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasno$cia Wykonawey lub wynajety do wykonania tobét ma by utrzymywany w
dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony drodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokwmentdw potwierdzajgeych
dopuszezenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowad sprzet jak rdwniez naprawiad lub wymisniaé sprzet miesprawny.

Jezeli dokumentacia projektowa lub SST przewiduja mozliwo$é wariantowsgo uZycia sprzgtu przy
wykonywanych robetach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akcepiacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacii Inzyniera/Kierownika projekin,
nie moze by¢ péZniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikotwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warankow umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane 1 nie dopuszezone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowigrany do stosowania jedynie takich &rodkdw transporty, ktére nie wplyng
niekorzysinie na jakosé wykonywanych robdt i wlasciwoscl przewozonych materialow.

Liczba $rodkéw wwansportu powinna zapewniad prowadzenie robét zgodnie z zasadami okrestonymi w
dokumentacii projekiowsej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projekiu, w terminie przewidzianym
AMOWa.

Przy ruchu na drogach publiczoych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszezalnych nacisk6w na of i innych parametréw technicznych. Srodki
transporfu nie spelniajace tych warunkéw moga byd dopuszozone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stamu pierwotnege uzytkowanych odeinkéw drog na koszt Wykonawey.

Wykonawea bedzie usuwaé na biszaco, na wiasny koszt, wszelkie zanisczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5, WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie 1obot zgodnie z warinkami wnowy oraz za jakosé
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodnos$é z dokumentacia projekiows, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonaweg oraz peleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowans metody wykonywania robot.




Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pi§mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Biedy popelnione przez Wykonawce w wytyczenin i wyznaczaniu robdt zostana, usunigte przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawey na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt tub wyznaczenia wysokodci przez Inzyniera/Kierownika projekin nie
zwalnia Wykonawey od odpowiedzialnogci za ich dokiadnoéé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacii lub odrzucenia materialow 1 elementéw
robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowanin decyzji Inzynier/Kierownik projektn uwzgledni wyniki
badaft materialdow i robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkeji i przy badaniach materialow,
doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywaigce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawcee w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projekii, pod groZbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytulu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawic do akceptacii Inzypiera/Kierownika projekiu
program zapewnicnia jakosci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinden okreslié, zamierzony
sposOb wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 plan organizacii robét gwarantujacy wykonanie
robét zgoduie z dokumentacia projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a) czg$¢ ogblng opisujacy:

— = organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robdt,

— — organizacje ruchu na budowie wraz z ozaakowaniem robdt,
— — sposéb zapewnienia bhp.,
— — wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacije i przygotowanie praktyczne,
— — wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos¢ wykonania poszezegdlnych elementow

Tobot,

— — system {spos6b i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakodcia wykonywanych robét,
— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis 1aboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
— sposOb oraz forme gromadzenis wynikéw badan laboratoryinyeh, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmdw sterujacych, a takie wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych koreki w procesie
technologicznym,  proponowany sposoh 1 forme  przekazywania  tych  informacii
Inzynierowi/Kierownikowi projekiu;
b) czgsé szezegdlows opisujaca dla kazdego asortymentu robdt:

— —  wykaz maszyn 1 urzadzen siosowanych na budowie z ich parametrami techniczoymi oraz

wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— — rodzaje 1 ilog¢ $rodkéw transporty oraz urzadzen do magazypowania i zaladunku materialdw,

spoiw, lepiszezy, kruszyw ip.,

— — sposdb zabezpieczenia i ochrony fadunkdw przed uirats ich wiasciwosci w czasie transports,

—  sposdb i procedurg pomiardw i badaf (rodzaj i czgstotliwos(, pobieranie probek, legalizacia i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszezegoinych elementdw robdt,

— ~ sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosei robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniera i wykonapiem, aby osiggngé
zatozona jakosC robot.

Wykonawea jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robdt 1 jakoSei materialdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie [ wszystkie wrzadzenia
niezbgdne do pobierania probek i badan materialéw oraz robot.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontrol Inzynier/Kierownik projekin moze zavada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badari w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywanis jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacii
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosé sg okredlone w SST, normach 1
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakves
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, Ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzgt badawezy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadaia
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszezen laboratoryjnych, w
celu ich inspekeji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcey pisemune informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzed laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub wetod badawezych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powasme, ze moga wplynad ujemnie na wyniki badag,
Inzynier/Kierownik projekiu natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatow i dopuscl je do uzycia
dopiero wiedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunicte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materialéw.

Wszystkie koszty zwiagzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie préobek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkeji mogg by z jednakowym prawdopodebienistwemn
wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mied zapewniong mozliwosé udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probek beds dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badaft wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beds odpowiednic opisane 1 oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, kidre budza watpliwodci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez
Wykonawce usuniete ub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badant pokrywa Wykonawea tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadia, gdy
normy nie obejmuia jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowad mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badaft, Wykonawea powiadomi Inzyniera/Kierownika projekiu
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru hub badania, Wykonawcea przedstawi
na pismie ich wyniki do akeeptacji Inzyniera/Kicrownika projekin.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie praskazywad Inzynierowi/Kierownikowi projekiu kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybcie), nie pdiniej jednak niz w terminie okreslonym w programic zapewrrenia jakosel

Wyniki badafi (kopie) beda przekazywane InZzynierowi/Kierownikowi projekiu na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

5.6. Badania prowadzone przez InZyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywama kontroli, pobierania probek 1 badania
materialéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzielié
mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokomujge weryfikacii systemu kontroli robdét prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnodd materialow 1 robét z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak i1 wynikéw badan dostarczonych
przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieral probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcey, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badafi wykaza, Zze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i
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robot z dokumentacjg projektowa i1 85T. Moze rowniez zleci¢, sam Iub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku calkowite koszty
powtornych lub dedatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektn moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

1. 1. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodno$é z kryteriami technicznymi
okredlonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasctwych przepisow i dokumentow
techuiczaoych,

2. 2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— — Polskg Norma lub

— — aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktdrych nie nstanowiono Polskie] Normy, jezeli
nie sa objete certyfikacja okrelong w plt 1
i ktére spelniaja wymogi SST.

W przypadku materialéw, dla kidrych ww. dokumenty s wymagane przez 38T, kazda partia
dostarczona do rob6t bedzie posiadad te dokumenty, okredlajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe muszg posiadal ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badad wykonanych przez niego. Kopie wynikéw fych badah beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projekt.

Jakiekolwiek materialy, kiére nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego 1
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyinego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienntku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, kidra
dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sturbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezpodrednio jeden pod drngim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bgda ozmaczone kolejnym numerem
zalaeznika i opatrzone dats 1 podpisem Wykonawey 1 Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosei:

— — date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— — date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

—~ — date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci 1 harmonogramoéw
robot,

— — terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegblnych elementéw robdt,

przebieg robot, trudnoscei 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagl 1 polecenia Inzyniera/Kierownika projekty,

— — daty zarzadzenia wsirzymania rob6t, z pedaniern powodu,

-~ ~ zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakyyciu, czgiciowych i1 ostatecznych
odbioréw robét,

— — wyjasnienia, uwagi i propozycie Wykonawcy,

|
|

— — stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegblnym w zwigzka z waronkami klimatycznymi,

— — zgodnosé rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— — dane dotyczace czynmosci geodezyinych {(pomiarowych) dokonywanych przed 1 w trakeie wykonywania

robot,

— dane dotyczace sposobu wykenywania zabezpieczenia robot,

~ — dane dotyczace jakodci materialéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badat z
podaniem, kio je przeprowadzal,

— ~  wyniki prob poszezegdinych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
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— - inne istoine informacje o przebiegu robét.

Propozycie, uwagi i wyjasnienia Wykonawey, wpisane do dziennika budowy beds przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzie Inzyniera/Kierownika projektn wpisane do dziennika budowy Wykonawca poedpisnie z
zaznaczeniem ich przyiecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy 1 nie ma uprawnien do wydawania polecetts Wykonawey robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigika obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie fakiycznego posiepu kazdego z
slementéw robot. Obmiary wykenanych robot przeprowadza sie w sposéb clagly w jednosikach przyistych w
kosztorysie i wpisuje de ksigiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryine

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnofci materialdw, orzeczenia o
jakosci materialéw, recepty robocze 1 komrolne wyniki badaft Wykonawcy beds gromadzone w formie
uzgodnions] w programie zapewnienia jakoscl. Dokumenty te stanowia zalaczaiki do odbioru robdt. Winny by¢
udostepnione na kazde Zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty:

a) a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) b) protokoty przekazania terenu budowy,

€) ¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) d) protokoly odbioru robot,

€) e} protokoly z narad i ustalen,

f) © korespondencie na budowie.

{5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na ferenie budowy w migjscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigeie ktéregokolwick z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidziane]j prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projekin 1 przedstawiane
do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okvesla¢ faktyczny zakves wykonywanych rob6i zgodnie z dokumentacja
projcktowa 1 58T, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokomje Wykonawea po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robdt 1 terminie obmiary, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw.,

Jakikolwiek blad lub przeoczenie {opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalia Wykonawcy od obowiazku ukofczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kiercwnika projektu na pismie.

Obmiar gotowyech robét bedzie przeprowadzony z czestodcia wymagang do celu miesiecznej platnoscel
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dhugosci i odleglo$el pomiedzy wyszczegtinionymi punktami skrajnvmi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe].

Jeshi SST wiasciwe dia danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m’ jako
dlugod¢ pomnozona przez $redni przekro].

Hosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowe, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.
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7.3. Urzgdzenia 1 sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzef pomiarowy, stosowany w czasie obmiarn robdt beds zaakceptowane
przez Inzynieva/Kierownika projekiu,

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawee. Jezell wrzadzenia te lub sprzet
wymagaia badaf atestujacych to Wykonawca bedzie posiadad wazne $wiadectwa legalizach.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce urzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawea dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odro$nym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywac to wyposaZenie zapewniajgc w sposob ciggly zachowanie doldadno$ci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze
w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robo6t podlegajacych zakrycin przeprowadza sie przed ich zakryciem,

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupehlione odpowiednimi szkicami
umieszezonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku migisca szkice moga by¢ dolgezone w formie
oddzielnego zalgeznika do ksiazki obmiardow, ktoérego wzor zostanie nzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektin.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiordw robot

W zalemmosei od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepuigeym etapom odbioru:
a) a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) b) odbiorowi czesciowemu,
c) ¢} odbiorowi ostatecznemu,
d) d) odbiocrowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdét zanikajacyeh i ulegajacych zakryein

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalne] ocenie ilosci i jakodel
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakrycin

Odbidr tobét zanikajacyeh 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postgpu robot,

Odbioru robst dokonuie Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbiorn zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie poZnigj jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakeie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jako$¢ 1 ilos¢ robét ulegajacych zakiyciu ocenia Inzynier/Kierownik projekin na podstawie
dokumentéw zawierajacych kompiet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciv o przeprowadzone pomiary, W
konfrontacii z dokumentacia projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czeSciowy

QOdbior czesciowy polega na ocenie ilodci i jakodei wykonanych czedei robét. Odbioru czedciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik
projekin.

8.4. Odbidr ostateczny robdt

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosei,
jakosei 1 wartodci.
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Catkowite zakoficzenie robdt oraz gotowosé do odbioru ostateczmego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projekiu.

Qdbior ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kicrownika projektu zakoficzenia robot i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbiort  ostatecznego tobot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnoSci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakodciowej na
podstawie przediozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualsej oraz zgodnodel
wykonania robdt z dokumentacig projektowg i SST.

W tokn odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sig¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych 1 nlegajacych zakryein, zwlaszeza w zakresie wykonania robdt uzupehniajgeych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupsiniajacych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnodci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadkn stwierdzenia przez komisje, e jako$¢ wykonywanych zobdt w poszczegdlnych
asortymeniach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacia projekiows i 85T z uwzgiednieniem tolerancji
i nie ma wiekszego wplywn na cechy eksploatacyjne obiekin i bezpieczefistwo ruchy, komisja dokona potracef,
oceniajac pomniejszong warto$é wykonywanych rob6ét w stosunku do wymagaf przyjetych w dokumentach
UmOwY.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorn ostatecznego robot jest protokdt odbioru

ostatecznego robhdt sporzadzony wg wzorn ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowiazany przygotowad nastgpujace dokumenty:
1. 1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jedli zostala
sporzadzona w trakele realizacii umowy,
2. 2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub
zamienne),

3. 3. recepty i ustalenia technologiczne,

4, 4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaly),

5. 5. wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZI,

6. 6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci whudowanych materialow zgodnie z SST 1 ew. PZJ,

7. 7. opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalgczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. 8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej, ofwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robét wiascicielom
urzadzen,

9. 9. geodezyjna inwentaryzacie powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

10. 10. kopie mapy zasadniczej powstale] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego mie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykenawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pegwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykenanych robdt zwiazanych z usunigeiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wiznalnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4, Odbidr ostateczny robst”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycii kosztorysu.
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Dia pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaliowo podstaws platnosci jest warto$¢ (kwota) podana
przez Wykonawee w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycii kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajace sig¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:
~ — tobocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

— —  warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, swentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
— —  warto$c pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— —  koszty posrednie, zysk kallalacyiny i ryzyko,
— — podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,
9.2, Warunki umowy 1 wymagania ogoine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sic do wymagah warunkow umowy 1 wymagan ogélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmmje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie,

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuije:

(a)(a) opracowsmie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektn i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na c¢zas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projekiu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgednien wynikajgeych z posigpu
robot,

{b)(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchy,

(c){c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d)(d) przygotowanie terenu,

(e)(e) konstrukcje tymczasowe] nawierzchni, ramp, chodnikéw, krawgznikow, barier, oznakowat i drenazu,

(£} (D) tymczasowa przebudowe urzadzef obeych.

Koszt uirzymania objazddw/przejazdéw i organizacii ruchu obejmuje:

{a)(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomiych,
barier 1 Swiatet,

(b)(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacii ruchu obejmuje:

(a)(a) usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,

{b)b) doprowadzenie terenu do stanu pierwoinego.

18. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z péfniejszymi zmianami}.

2. 2. Zarzadzenie Ministra Infrasoruktury z dnia 19 listopada 2001 1. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbitrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1553).

3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z péZniejszymi
Zmianami).
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