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1. WSTEP
1.1.Przedmiot 58T

Przedmiotem niniejsze] szczegolowej  specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania 1 odbiorn robdt zwigzanych z oditworzeniem trasy drogowej 1 jej punkidw wysokoSciowych
przy liniowych robotach ziemnych prowadzonych podezas ,.Budowy parkingéw przy ul. Parkowe] — etap 1
ietap 11 oraz przy ul. Rocha 8 w Parzeczewie.”

1.2, Zakres stosowania SST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazuiacs podstawe opracowania szczegdlowe]
specyfikacji technicznej (SST) stosowane] jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach krajowyceh i wojewodzkich,

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach pewiatowych 1 gminnych.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikac)i dotycza zasad prowadzenia robdl zwigzanych z wszysikimi
czynnoéciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odiworzenie w terenie przebiegu irasy drogowsj oraz
polozenia obiektow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokodciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punkiéw wysokosciowych wehodzg:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokodciowego punktdéw giownych osi trasy i punkidw
wysokeiciowych,
b) uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperdw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojGw poprzecznych,
¢) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie W sposcb
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreflenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne” pkt 1.4.

2. MATERIALY
2.1. Redzaje materisiow

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dingodcl okoto 0.50 meira.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robst ziemnych, w sasiedziwie punkiéw zalamania trasy.
powinny miec $rednice od 0,15do 0,20 m idiugos¢od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane érednicy od 0,05 do 0,08 m i
dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i
dhigosci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie¢ dhigoéé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
—  teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- laty,
~ tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokoSciowych powinien
gwarantowaé uzyskanic wymagane]j dokladnesci pomiaru,




4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzgtu | materialdw

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5, WYKONANIE ROBROT
5.1. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi frasy nalezy wykonaé w oparcin o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyine
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystanin sieci poligonizacii pafistwowe] albo inngj osnowy
geodezyinei, okreslonej w dokumentacii projektows).

O$ trasy powinna by¢é wyznaczona w punktach gidéwnych i w punktach poérednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrdw.

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjue wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wicksze niz 5 cm dla pozostatych drdg.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy ury$ materiatéw wymienionych w pkt 2.1.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robOt zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jedmnostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest ki (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. CDBIOR ROBOT
8.1. Sposob odbioru robot

Odbiér robét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkictw 1 dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokéhu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawcea przedkiada Inspekiorowi.

9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowe}

Cena 1 kan wykonania robét obejmuje:
—  sprawdzenie wyznaczenia punkiow giéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
~ uzupelnienie osi wasy dodatkowymi punktami,
—~  wyznaczenie dodatkowych punkitéw wysokosciowych,
~  wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
—  zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie wlatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Yo
¥

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoine zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografi,
Warszawa 1979,
Instrukcia techniczna G-1. Geodezyina osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techmiczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary syiuacyjne 1 wysokosciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot S8T

Przedmiotern niniejsze] szczegOlowej specylfikaci technicznei (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z rozbiorks elementow:

& rozebranie-frezowanie nawierzchni asfaltowsj,
a rozebranie nawierzchni z betony,
B rozebranie ogrodzenia,

podezas , Budowy parking6w przy ul. Parkeowei —etap 11 etap 11 oraz przy ul. Rocha & w Parzeczewie.”
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodina specyfikacia techniczna (OST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegdlowej
specyfikacii technicznej (SST) stosowane] jako dokument przetargowy { kontraktowy przy zlecaniu i realizacii
robdt na drogach krajowych 1 wojewédzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecanin robét na drogach powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t objetych 88T
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robst zwigzanych z rozbitrka:
- zjazddw,
- jezdni asfaltowei.
1.4. Okreflenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgeymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Szczegdlowe wymagania dotyczace robét

Szezegdlowe wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Szezegblowe wymagania dotyczace materialéw
Szezegblowe wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogbine” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Sprzet do rozbidrki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbibrks elementdw drdg, moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizei, lub inny zaakceptowany przez Inspekiora nadzoru:
— {adowarki,
— murawie samochodowe,
~ samochody ciezarowe,
—  ZTywarki,
- frezarki,
—  mioty pnewmatyczne,
—  pily mechaniczne,
—~  koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Transport materialéw z rozbidrki

Material z rozbidrki moina preewozic dowolnym Srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie robot rozbidrkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog, obejmujs usumigcie z teremu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z SST lub wskazanych przez Inspektora nadzoru.




Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej Iub/i rozbitrkowej, Inspektor
nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacii, w kidrej zostanie okreslony przewidziany
odzysk materialow.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb okre$lony w SST lub przez
Inspektora nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania sa wiasnofcia lnwestora i powinny byé
zlozone W miejscu przez niego wskazanym.

Gruz powstaly w wyniku rozbiorki, ktéry zgodnie z SST staja sie wiasnodcia Wykonawcy, powinny byé
usunigte z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbidree elementow drdg, znajdujace sie w mieiscach, gdzie beda wykonane
wykopy drogows, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone, W szezegdinosdci nalezy zapobiec gromadzenin sig
w nich wody opadowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci robdt rozbidrkowych
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnodci wykonanych robdt rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostks obmiarowa

Jednostkg cbmiarows robdt zwigzanych z rozbicrkyg elementow drog jest:
— dla nawierzchni betonowej i asfaliowej - m* (metr kwadratowy),
— dla ogrodzeti — m (metr biezacy).

8. ODBIOR ROBOT
Szczegblowe zasady odbioru rob6dt podanoc w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSC1
9.1. Cena jednostki shmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiérki nawierzchni i ogrodzef:
- sfrezowanie nawierzchni asfaltowej,
- rozebranie nawierzchni betonowej 1 elementéw ogrodzenia,
—  ew, przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrki w celu ponownego jego nzycis,
—  zaladvnek 1 wywiezienie materialow z rozbidrki,
-  wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-D-85017 Surowiec drzewnty. Drewno tartaczue iglaste.
2. PHN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogolnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogodhnego
stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwn ciggnione 1 walcowane na zimmo
ogoblnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowana. Kagtowniki rownoramicnne
7. PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na goraco




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

SPIS TRESCI

1. WSTEP o 2

1.1, Przedmiot S8 e r e a e ree s s e e s e e e e s e e n et s e asaa e ernen s

1.2. Zakres stoSOWanIa SST .. ittt r e eroes s esse s e sesesssesansesnene s

1.3. Zakres rob6t objetyCh SST ..o
2. MATERIALY 2
3. SPRZET 2

3.1 Sprzet do Wykonamia 10DOL.........ovve ettt 2
4. TRANSPORT 2
5. WYKONANIE ROBOT 2

5.1. Ogoblne zasady wykonania roBOL......cuiierriiece e e
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 2

6.1. Ogodlne zasady kontroli jJakosci TODBOL......cceniviiicciiiiiii e

6.2. Badania w CZas1€ TODOL..c...coiiiiiiiireceiaaieieserescecnreeceese e e s estas s teseasaa s s saaaa s asaa et e s st ansn e .
7. OBMIAR ROBOT 3

7.1 Jednostka OBImEAIOWE. c..coiieeiieceieeeceee e sne e s e s e e s s e s s e n e s e e e s e as e a e s s
8. ODBIOR ROBOT : . 3
9, PODSTAWA PLATNOSCI 3

9.1. Cena jednostki ODIMIAIOWE].c..covveveerireriererrisisise s s e s sssn s sans s se s s s snanaas




1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] szeczegtlowej specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robSt zwigzanych z korytowaniem na gh. 30,00 cm 1 10,00 cm, wyprofilowaniem istniejacego podioza
gruntowego pod warstwy konstrukcyvine nawierzchni, podczas ,,Budowy parkingdw przy ul. Parkowej — etap |
i etap 11 oraz przy ul. Rocha 8 w Parzeczewie.”

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jake dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacii robét wymienionych
wp. 1L

1.3, Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robdt ewigzanych z korytowaniem,

wyprofilowaniem i zageszczeniem isiniejacego podioza przeznaczonego do wozenia projekiowans konstrukeii
nawierzchni drogi.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1 Sprzet do wykonania robét

Do wykonania rob6t nalery uzy¢ rowniarek lub spycharek i walcow.
Stosowany sprzet nie moze spowodowad niekorzystuego wplywu na wlasciwoséel gruntu podioza.
4. TRANSPORT

Nie wystepuie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Podloze nalezy wyprofilowad do zgodnego z projektem spadku poprzeczaego oraz zaggsceid do wymaganego
wskaznika.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogbine zasady kontroli iakodci robdt
Sprawdzeniu podiega rowno$¢ podioza, parametry geometryczne oraz stopiel zaggszczenia.
6.2. Badania w czasie robdt
6.2.1. CzestotliwosC oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badan 1 pomiardw dotyczacych cech geometryczuych 1 zaggszezenia koryvia i
wyprofilowanego podloza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwod¢ oraz zakres badaf i pomiardw wykonanego koryta i wyprofilowanego podloza

Lp. Wyszezegblnienie badan | Minimalna c.zf;stoﬂiweéc’
i pomiaréw badan i pomiardw
1 Szerokosf korvia 10 razy na | km
2 Roéwnosé podiuzna co20m
3 Réwnose poprzeczna i0razyna | km
4 |} Spadki poprzeczne * 10 razy na 1 km




5 Zageszezenie, wilgotnodéiw 2 punkiach na dziennej dzialce roboczej, lecz mie
gruntu podioza rzadziej niz raz na 600 m’

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadralowy) wykorytowanego, wyprofilowanego, zageszozonego i

odebranege podioza.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inspektora nadzory,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne,
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- odspojenie gnumtu czedeiowo z wywozem, czgéciowo z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— profilowanie podioza,
— Zageszczenie,
— przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
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1. WSTEP

1.1, Przedmiot 88T

Przedmiotem niniejsze] szczegGlowe] specyfikacii technicznei (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t ziemnych, podezas .. Budowy parkingéw przy ul. Parkowej — etap 11 etap 11 oraz przy
ul. Rocha 8 w Parzeczewie.”

1.2. Zakres stosowania S8T

Szczegblowa specyfikacia techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrakiowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych 88T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
realizacii robét jak w p. 1.1

1.4, Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly pedane w OST D-02.00.01 pkt 1 4.
1.5, Ogélne wymagania dotyczace robdt
Ogzodlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. WYKONANIE ROBOT

2.1. Zasady prowadzenia rob6t

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki spos6b, aby grunty o rdznym stopniu przydainesci do
budowy nasypdw byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemoziiwiajacy ich wymieszanie.

Odspojone granty przydatae do wykonania nasypow powinny byé przewiezione na odidad w miejsce wskazane
przez hrwestora.

Jezeli grunt jest zamarzniety nie nalezy odspajat zo do glebokosci oketo 0,5 metra powyie} projektowanych
rzgdnych robot ziemmych.

2.2. Wymagania dotyczgce zaggszezenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robédt ziemnych powinneo spelnia¢ wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (L), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartodci wskaZnika zageszezenia w wykopach i miejscach zevowych robdt ziemmych

Minimalna warto$¢ I, dla:

Strefa autostrad innych drog
korpusu idrég ruch cigzld ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo cigzki of cigildego
Gérna warstwa o gruboesei 28 1,60
cm '

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie speliajs wymaganego wskaZnika zaggszczenia, to
przed wozeniem konsirukeji nawierzchni nalezy je dogedci¢ do wartoéei 1, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartoSci wskaZnika zageszczenia okrelone w tablicy 1 nie mogg by¢ osiagnisie przez bezposrednie
zageszezanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajacego
uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania srodki,

o ile nie sg okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacii Inspektorowi.

3. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

3.1. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontrolowaniu zgoedno$ci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szezegdlng uwage nalezy zwrdcid
na:

a) odspajanie gruntGw w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwoscei,

3o




b) zapewnienie statecznosei skarp,

¢} odwodnienic wykopéw w czasie wykonywania robot i po ich zakofczeniu,

&) dokladnosc wykonania wykopéw (usytuowanie 1 wykonczenie),

¢) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkcie 2.2.

4, OBMIAR ROBOT

4.1. Jednostka ehmiarowa

Jednostks obimiarowa jest m’ {metr szedcienny) wykonanego wykopu.
5. PODSTAWA PLATNOSCI

5.1. Cena jednostki sbmiarowe]

Cena wykonania 1 m’ wykopdw w gruntach I-V kategorii obgjmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transporiem wrobku na odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zaladunek,
przewiezienie i wyladunek,
- profilowanie dna wykopu
— przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjuych , wymaganych w specyfikacii technicznej,
— rozplantowanie urobku na odkiadzie,
— rekultywacie terenu.

6. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podanc w OST D-02.00.01 pkt 10.




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

OSLONY ISTNIEJACYCH KABII

1. WSTEP

1.1. Przedmiot 55T

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbiorn
wykonania oslon - rur ochronnych dwudzielnych, na istnigigcej sieci energetyczng] i telefoniczne] przechodzacych pod
nawierzchnig projektowanych parkingdw przy ul. Parkowej — etap 11 etap 11 oraz przy ul. Rocha 8§ w Parzgczewie.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogélna specyfikacia techniczna (OST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecanin i realizacji robot na
drogach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca sie wykorzystanie OST przy ziecaniu robot na drogach powiatowych 1 gminnych.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace materialéw podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogding™.
Materialy do budowy kablowych linii telekomunikacyjnych nabywane sg przez Wykonawce u wytworcdw. Kazdy material
musi mied atest wytworey stwierdzajacy zgodnosé jego wykonania z odpowiednimi normami.

2.4. Materialy gotowe

24.1. Rury z polichlorka winylu (PCW)

Rury nalezy przechowywaé na utwardzonym placu, w nienastonecznionych miejscach zabezpieczonych przed dzialaniem
sit mechaniczaych.

3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystmego wplywu na jakodd
wykonywanych robét, zardwno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnodci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zaladunku i wyladunka materialéw, sprzetu itp.
Liczba 1 wydajinos¢ sprzetu powinna gwarantowal wykonanie rob6t zgodnie z zasadami okveslonymi w dokumentacjl
projekiowe}, SST i wskazaniach Inspekiora nadzoru w terminie przewidzianym kontrakiem.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogéine

Wrykonawca jest obowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzysinie na jako$
wykonywanych robot.




4.2, Transport materialdw | clementow

Wykonawca przystepujgey do oslony kablowych linii energetycznych powinien wykazaé sie mozliwoscia korzystania z
nastepujacych Srodkéw transportu, w zaleznodcei od zakresu rob6t:
— samochéd skrzyniowy,
Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem,
vkladane zgodnie z warnnkami transportu wydanymi przez wytworee dla poszezegdinych elementow.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonaaia rob6t

Technologia przebudowy uzalezniona jest od warunkéw technicznych wydawanych przez uzytkownika lindi, ktory w
spos6b ogdlny okresla sposéb przebudowy.
Roboty nalezy wykonaé zgodnie z normami i przepisami budowy, bezpieczefistwa i higieny pracy {53].
Wykopy powstale po wlozeniu oston powinny by¢ zasypane zageszczonym gruntem i wyrdwnane do poziomu terenu.
Wskaznik zageszczenia powinien by¢ réwny 0,85.
Do oslony kabli nalezy stosowad rury z nieplastyfikowanego polichlorku winyly o drednicy 160 mm (110 mm) i
grubosciach $cianek nie mniegjszych od 2 mm wg BN-80/C-89203 [6].
5.2. Zasypywanie kabli
52.1. Zasypywanie rur ostonowych

Ostatnia, gorna warstwe kanalizacii z rur oslonowych nalezy przysypaé piaskiem lub przesianym gruntem do grubodei
przykrycia nie mniejszej od 5 cm, a nastepnie warstwa piasku lub przesianego grunmu grubosci okolo 20 cm. Nastgpnie
nalezy zasypaé wykop gruntem warstwami co 20 cm 1 nbijaé ubijakami mechanicznymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogblne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podane w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine”.

Obmiaru robét dokonac nalezy w oparcin o dokumentacje projektowa i ewentnalnie dodatkowe ustalenia, wynikle w czasie
budowy, akceptowane przez Inspekiora nadzoru.

Jednostka obmiarowa wykonania oslton sieci energetycznej i telefonicznej jest metr.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogbine”.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$t za jednostke obmiarowa nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robdt na podstawie
atestdw producenta wrzgdzed, ogledzin i pomiardw sprawdzajacych.
Cena wykonania robét obejmuie:
— roboty PIZyZOlowWawcze,
— dostarczenie 1 zmontowanie oston kablowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. BN-87/6774-04 Kruszywa mineraine do nawierzchni drogowych. Piasek.
2. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw.
3. PN-88/B-06250 Beton zwykly.
4. BN-85/8984-01 Telekomunikacyjne sieci  kablowe miejscowe. Studnie
kablowe. Klasyfikacia 1 wymiary.
5. BN-74/3233-15 Bloki betonowe plaskie.

6. BN-80/C-89203 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PCW).




10.2. Inne dokumenty

7.
8.

Ustawa Rady Ministréw nr 60 z dnia 21 marca 1985 1. o drogach publicznych.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemyshy Maszyn Budowlanych w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy
przy wykonywaniu robét budowlano-montazowych 1 rozbidrkowych., Dziennik Ustaw Nr 13 z dnia 10 kwietnia
1972r.




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

KRAWEZNIKI BETONOWE
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji techmicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z ustawieniem kraweznikéw betonowych:
° wystajacych oraz na plask o wymiarach 100 x 15 x 30 cm z wykonaniem law betonowych z oporem, na

podsypce cementowo — piaskowej, podczas wykonania: ,,Budowy parkingéw przy ul. Parkowej — etap I
i etap 11 oraz przy ul. Rocha 8 w Parzgczewie.”

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujgca podstawe opracowania szczegblowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kentraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca sie wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogach powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z ustawieniem
kraweznikéw:
— betonowych na lawie betonowej z oporem,
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy
dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi s3:
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsypke i do zapraw,




~ cement do podsypki 1 zapraw,

~  woda,

— materialy do wykonania fawy pod krawezniki.
2.2. Kraweginiki betonowe - kiasyfikacja

Klasyfikacia jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].

2.3. Kraweiniki betonowe - wymagania techniczne

2.3.1. Ksztalt i wymiary

Ksztalt kraweznikéw betonowych przedstawiono na rysunku 1, 2 wymiary podano w tablicy 1.

Wymiary kraweznikéw betonowych podano w tablicy 1.

Dopuszezalne odchyviki wymiaréw kraweznikéw betonowych podano w tablicy 2.
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Rys. 1. Wymiarowanie krawegznikow

Tablica 1. Wymiary kraweinikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraweznikdw, cm
kraweznika | kraweznika 1 b h c d .
30 min. 3 min. 12
v N 100 i5 max. 7 max. 15 1.0




Tablica 2. Dopuszezalne odchylkd wymiaréw krawgznikéw betonowych

Rodzaj Dopuszezalna odchytka, mm
wyimiaru Gatunek 1
i +8
b, h +3

2.3.2. Dopuszczalne wady 1 nszkodzenia

Powierzchnie kraweimnikdw betonowych powinny by¢ bez rys, peknieé § ubythdw betonu, o fldurze z
formy lub zatarig). Krawedzie slementOw powinny byd rowne | proste,

Dopuszczalne wady oraz uszkodrenia powierzebni 1 krawedzi elementdw, zgoduie z BN-80/6775-03/01
[14], nie powinny przekraczaé wariosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i1 uszkodzenia kraweZznikow betonowych

Dopuszczalna wielko$¢
Rodzaj wad i uszkodzen wad 1 uszkodzen
Gatunek 1

Wklesto$¢ lub wypukioéé powierzchni kraweznikéw w mm 2
Sz'czerb){ %uszkfjdzema Q:g,z?mczajgcych powierzchnie gdrme niedopuszczalne
krawedzi i naroiy (4cieralne), mm

ograniczajacych pozostale

powierzchnie:

- Hiczba max 2

- dlugo$s, mum, max 20

- glebokos¢, mm, max 6

2.3.3. Skladowanie

Krawezniki betonowe moga byé przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane wedlug
typdw, rodzajéw, odmian, gatunkoéw 1 wielkosci.

Krawezniki betonowe nalezy ukdadaé z zastosowaniem podkladek 1 przekladek drewnianvch
o wymiarach: grubosé 2,5 cm, szerokosé 5 cm, dhugod€ min. 5 em wigksza niz szerokos¢ kraweznika.

2.3.4. Beton 1 jego skiadniki
2.3.4.1. Beton do produkeji kraweinikéw
Do produkcji kraweinikéw nalezy stosowal beton wg PN-B-06250 {2}, klasy B 25 1 B 30. W
przypadku wykonywania kraweznikéw dwuwarstwowych, géma (licowa) warstwa kraweznikow powimma by¢
wykonana z betonu klasy B 30.
Beton uzyty do produkcji kraweznikéw powinien charaktervzowad sig:
— nasigkliwoscia, poniZej 4%,
~ 4cieralnoseia na tarczy Boshmego, dla gatunku 1: 3 mm, dia gatunku 2: 4 mm,
-~ mrozoodpornodcia 1 wodoszezelno$cia, zgodnie z norma PN-B-06250 [2].
2.3.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,,32,5” wg
PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].
2.3.4.3, Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadaé wymaganiom PN-B-06712 [S].
Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanisczyszozeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, gatunkow i marek.




2.3.4.4. Woda

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada wymaganiom PN-B-32250 [11].
2.4. Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-plaskows powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-06712 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 {4].

Cement na podsypke 1 do zaprawy cementowo-piaskowe] powinien by¢ cementem portlandzkim klasy
nie mmiejszej niz,,22,5”, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701 {10].

Woda powinna by<¢ odmiany ,,17 i odpowiadaé wymaganiom PN-B-32250 {11].

2.5. Materialy na lawy

Do wykonania faw pod krawezniki nalezy stosowad, dla:
fawy betonowej - beton klasy C8/10, wg PN-EN 206-1:2003, ktdrego skladniki powinny odpowiadaé
wymaganiom punkin 2.3.4,

3. SPRZET
3.1. Szezegdlowe wymagania dotyczgce sprzetu
Szczegdlowe wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Transport kraweinikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami fransportowymi.

Krawezniki betonowe ukiadaé nalezy na frodkach transportowych w pozycji plonowsi z nachyleniem
w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie 1 uszkodzeniami w czasie
fransporfu, a gorna warstwa nie powinna wysitawal poza $ciany Srodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci
1ef warstwy.

4.2. Transport pozostalych materialow

Transport cementu powinien sig odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mozna przewozif dowolnym frodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajgocych je przed
zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materialami. Podcrzas transportn kruszywa powinny byé
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie koryia pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywad zgodnie z PN-B-06050 [11].

Wymiary wykopu powinny odpowiadaé wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w szerokoéci dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod lawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug
normalnej metody Proctora.

5.2. Wykonanie law
Wykonanie law powinno by¢ zgodae z BN-64/88435-02 [16].

5.2.1. Lawa betonowa
tawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozicielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrdwnywany warstwami.

5.3, Ustawienie kraweznikéw betonowych
8.3.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatlo (odleglosé gbrnej powierzehni kraweinika od jezdni) powirmo by¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacii projektowej i powinno wynosi¢ 10 cm.

Zewngtrzna Sciana kraweznika od strony chodnika powinna byé po ustawieniu kraweznika obsypana
piaskiem, Zwirem, thiczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.




5.3.2. Ustawienie krawgznikéw na fawie betonowej

Ustawianie kraweiznikéw na lawie betonowsj wykonuie sie na podsvpee cementowo-piaskowe] o
grubedci 3 do 5 cm po zageszezenin,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Badania przed przystgpieniem do robot
6.1.1. Badania kraweinikéw

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania materialéw przeznaczonych do
ustawienia kraweznikéw betonowyceh i przedstawié¢ wyniki tvch badan Inspektorowi nadzoru do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi€ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wysiepujacych na powierzchmiach i krawedziach elemeniu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugodci i glebokodci uszkodzet nalezy wykonad za pomocg przymiarg
stalowego b suwmiarki z dokladnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 {6].

Sprawdzenie kszialtu i wymiardw elementdw nalezy przeprowadzié z dokladnodcia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 1 2. Sprawdzenie katéw
prostych w naroZach elementéw wykomije sie przez przylozenie katownika do badanego narcza i mnierzenia
odchylek z dokladnodciag do 1 mm.

6.1.2. Badania pozostalych materiatow

Badania pozostalych materialéw stosowanych przy ustawianiu krawgznikéw betonowych powinny
obejmowat wszystkie wiasciwoscl, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialow w pkt 2.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Sprawdzenie koryta pod fawe

Nalezy sprawdzad wymiary koryta oraz zageszezenie podioZa na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokodci wykopu wynesi + 2 cm. Zaggszezenie podioza powinne by¢ zgodne z pkt 5.2.

6.2.2. Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu {aw badaniu podlegaja:
a) Zgodnosé profitu podiuznego gornej powierzchni law z dokumentacja projektows.
Profil podiuzny goéme] powierzchni fawy powinien byé zgodny z projektowana niwelety. Dopuszczalne
odchyienia moga wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy.
b) Wymiary faw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m fawy. Tolerancje
wymiaréw wynosza:
- dla wysokosci £ 10% wysokoscl projektowanej,
- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowane].
¢) Rownosé gornej powierzchni faw,
Rownos¢ gornej powierzchni fawy sprawdza sie przez przyloZzenie w dwoch punktach, na kazde 100 m lawy,
trzymetrowej laty.
Przeswit pomiedzy gorng powierzehnia tawy i przyloZong lata nie moe przekraczaé 1 cm.
d) Zageszezenic law.
Zageszczenie taw bada sie w dwoch preekeojach na kazde 100 m.
¢} Odchylenie linii law od projektowanego kierunku.
Dopuszezalne odchylenie linii law od projektowanego kierunku nie moze przekraczal + 2 cm na kazde 100
m wykonanej lawy.

6.2.3. Sprawdzenie ustawienia krawgznikow
Przy ustawianiu kraweginikéw nalezy sprawdzad:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi £ 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej plaszezyzny kraweznika od niwelety projektowanej, kiére wynosi +
1 cm na kazde 100 m ustawionego krawgznika,




¢) ownos$t gornej powierzehni kraweznikow, sprawdzane przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
krawgznika, trzymetrowej laty, przy czym przes$wit pomiedzy gbéra powierzchnia kraweznika i przylozong
}atg nie moze przekraczad 1 cm,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowsz

Jednostkg obmiarows jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Szezegolowe zasady odbioru robét

Roboty uznaje sic za wykonane zgodnie z dokumentacia projektows, 85T i wymaganiami Inspektora
nadzory, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancii wg pki 6 daty wyaiki pozytywae,

8.2. Odbioér robot zantkajacyeh i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie koryta pod lawe,
—  wykonanie lawy,
—  wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuie:
— prace pomiarowe i roboly przygotowawcze,
— dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie korvia pod lawe,
~  ew. wykonanie szalunku,
~  wykonanie fawy,
— wykonanie podsypki,
~ ustawienie krawgznikéw na podsypce cementowo-piaskowej,
—  zasypanie zewngtrzne] $ciany kraweznika gruntem 1 ubicie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
18.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06230 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonowe 1 zelbetowe
4, PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw
5. PN-B-06712 Krnszywa mineralne do betonu zwyklego
6. PN-B-10021 Prefabrvkaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
7. PN-B-11i11 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa minecalne. Kruszywo lamane do nawierzchni drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzehmi drogowych.
Piasek
0.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego wrzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosei
1i.  PN-B32250 Materialy budowlane. Woda do betondw 1 zapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13, BN-74/6771-04 Drogi samochodows. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrvkaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, alic,
parkingéw 1 torowisk tramwajowych. Wspoine wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrvkaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

i6. BN-64/88453-02 Krawesniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania 1 odbioru.




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACIJE TECHNICZNE

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3.SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy gr. 20,00 cm z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie, podczas ,,Budowy parkingéw przy ul. Parkowej — etap 1 i etap IT oraz przy ul.
Rocha 8 w Parzeczewie.”

1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
Ustalenia zawarte sg w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.3.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zaggszczonej
mieszanki, ki6ra stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowej.

1.3.2. Pozostate okre$lenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Szezegélowe wymagania dotyczgce robot

Szczegélowe wymagania dotyczace robdt podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogblne” pkt 1.5.

2. MATERIAYLY

2.1. Szczegblowe wymagania dotyczgce materialow

Szczegélowe wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych
o frakcji 0 — 63 mm.




Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszezeh obeyeh i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodpe z wymaganiami pedanymi w OST D-04.04.00 , Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiadciwosci kruszywa
Kruszywo powinno speiniaé wymagania okreslone w OST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania
og6ine” pkt 2.3.2.
3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 3.

4. TRANMSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Szczegolowe zasady wykonania robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine”
pki 5.

5.2. Przygotowanie podloia

Przygotowanie podioza powinno odpowiada¢ wymaganiom okre$lonym w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzad zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

5.4, Whudowywanie i zageszezanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 54.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Szezegdlowe zasady kontroli jakosci robot

Szczegdlowe zasady kontroli jakosci robét pedano w OST D-04.84.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogbine” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do rob6t
Przed przysigpieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST
D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 6.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Szezegdlowe zasady obmiars robot

Szczegdlowe zasady obmiara robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6ine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m* (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Szczegdlowe zasady odbioru robdt podano w OST D-04.04.00 .. Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 8.




9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Szczegtlowe usialenia dotyczace podstawy platnosci

Szezegdlowe ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kyuszyw.
Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— sprawgdzenie i ewentualng naprawe podloza,
— przygotowanie mieszanki 7 kruszywa,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
—~ zageszczenie roziozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryinych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

15, PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdime” pkt 10.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot 8ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacii techmicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego jako obramowanie chodnika i

zjiazddéw o wymiarach 100 x 30 x 8 cm na podsypce piaskowsj, z wypelieniem spoin piaskiem, podczas
..Budowy parkingéw przy ul. Parkowej — etap 1 i etap Il oraz przy ul. Rocha 8 w Parzeczewie.”

1.2. Zakyes stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzuiaca podsiawe opracowania szczegOlowej
specyfikacji technicznej (SST), stosowans) jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacii
robot na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach powiatowych 1 gminnych.

1.3. Zakres rohdt objetych OST

Ustalenia zawarie w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych 2 ustawieniem
betonowego obrzeza chednikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeia chednikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgramiczajgce jednostronnie lub
dwustronmie ciggt komunikacyjne od terentw nie przeznaczonych do kemunikacji.

1.5. Ogéine wymagan'ia dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialdw

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-
00.00.60 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sg:
— obrzeza odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
—  Zwir lub piasek do wykonania law,
- cement wg PN-B-19701 [7],

2.3, Betonowe obrzeia chodnikewe - klasyfikacja

W zaleznoscl od przekroju poprzecznego rozréznia si¢ dwa rodzaje obrzezy:
— obrzeze niskie -0On,
— obrzeie wysokie - Ow.

W zaleznodei od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzed oraz odchylek wymiarowych obrzeZa
dzieli sig na:
— gatunek 1 - G1,
— gahimek 2 - G2,

Przykiad oznaczenia betonowego obrzeza chodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 20 x 75 cm
gat. 1:

obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4, Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
Ksztalt obrzezy betonowych przedstawione na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.




¥

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj ‘Wymiary obrzeZy, cm
obrzeza 1 b h T
Ow 109 3 30 3

2.4.2. Dopuszezalone odchylkd wymiardw obrzezy
Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchylki wymiarbw obrzezy

Rodzaj Dopuszezaina odchylka, m
wymiard Gatunek 1 Gatunek 2
i +8
b, h +3

2.4.3. Dopuszezalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknied i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej.

Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.
Dopuszezalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekraczal

wartodei podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszezalna wielkosé
Rodzaj wad 1 uszkodzeft wad 1 uszkodzeh
Gatanek 1

Wklestos¢ lub wypuklosé powicrzchni i krawedzi w mm 2
Szezerby ograniczajacyeh powierzchoie gbrne .
i uszkodzenia (Scieralne) niedopuszczalne
krawedzi | narozy ograniczajacych pozostale

powierzchnie:

liczba, max 2

diugodc, mm, max 20

glebokodé, mm, max 6

2.4.4. Skladowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane
wedhag rodzajow i gaumkow.




Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ukiadaé z zastosowaniem podkiadek i przekiadek drewnianych o
wymiarach ¢o najmniej: grubosé 2,5 cm, szeroko$é 5 om, dlugo$¢ minimum 5 cm wigksza niz szerokosé
obrzeza.

2.4.5. Beton i jego sidadniki
Do produkcji obrzezy nalezy stosowaé beton wedtug PN-B-06250 {2], klasy B 251 B 30.
2.5, Materialy na lawe i de zaprawy
Zwir do wykonania lawy powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-11111 [3], a plasek - wymaganiom
PN-B-11113 [6].
3.SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtn
Ogodine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 | Wymagania ogblne” pkt 3.
3.2, Sprzgt do ustawiania obrzeZy

Robety wykonmje sie recznie przy zastosowanio drobnego sprzgtu pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1, Ogdlne wymagania dotyczgee fransportn

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transpert obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnigeiu
przez beton wytrzymalo$ci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowansj.
Qbrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszezeniem sig i uszkodzeniami w ¢zasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykeonanie koryta

Koryto ped podsypke (lawe) nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [11.
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna
wykopa ew. konstrakc)i szalunka.

5.3, Podloze lnb podsypka (lawa)

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszezysty lub podsypka (lawa) ze
zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zaggszezeniu. Podsypke {fawg) wykonuje sie przez
zasypanie koryta Zwirem lub piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowyeh obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podiozu w migjscu i ze Swiatlem
(odlegloscig gornej powierzchni obrzeza od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami z Inspektorem
nadzoru.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub migjscowym gruntem
przepuszezalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaé szerokoéci 1 cm. Nalezy wypehi¢ je piaskiem. Spoiny musza by¢
wypemnione catkowicie na pelng glebokosd.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogblne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robst podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.




6.2. Badania przed przystgpieniem do rob6t

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania malerialéw przeznaczomych do
ustawienia betonowych obrzezy chodanikowych 1 przedstawié wyniki tych badafi Inspektorowi nadzorn
do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzil na podstawie ogledzin clementu przez pomiar i
policzenie uszkodzef wystepujacych na powierzchniach i kyawedziach slementu, zgodnie z wymaganiami
tablicy 3. Pomiary dlugoici i glebokosei uszkodzen palezy wykonaé za pomoca przymiaru stalowego lub
sawmiarki z dokladnodcia do 1 mm, zgodnie 7 ustaleniami PN-B-16021 {4].

Sprawdzenie kszinlin i wymiardw clementéw nalezy przeprowadzi€ z dokladnoscig do 1 mm przy wzychu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tadmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 1 2. Sprawdzenie kat6w
prostych w narozach elementéw wykomuje sie przez przylozenie katownika do badanego naroza 1 zmierzenia
odchylek z dokladnoscia do | mm.

Badania pozostalych materialéw powinny obejmowal wszystkie wilasciwosci okreSlone w normach podarych
dia odpowiednich materiatdw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robot nalezy sprawdzaé wykonanie:

a) koryta pod podsypke (lawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podloza z rodzimego gruniu piaszezystego lub podsypki (lawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszezalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, kidre moze wynosié + 2 cm na kazde 100 m dhugosci obrzeza,

— niwelety gornej plaszezyzny obrzeza , kidre moze wynosi¢ £1 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kiére powinno wykazywaé catkowite wypelnienic badans]

spoiny na pelng glebokodé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robst

Ogolne zasady cbmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdine zasady odbioru robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywns.
8.2. Odbibr robodt zanikajacyeh i ulegajacych zakrycin
Odbiorowi rebdt zanikajacych i ulegajacych zakrycin podlegaja:
—  wykonane koryio,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogblne ustalenia dotyczgee podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
~  dostarczenie materialow,
— wykonanie koryia,
—~ rozécielenis 1 ubicie podsypki,
— ustawienie obrzeza,




wypelnienie spoin,

obsypanie zewnetrznej Sciany obrzeza,
wykonanie badan i pomiarow wymaganych w spacyfikacii techniczng].

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Mormy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3.  PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do beton6éw i zapraw
4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
5. PN-B-111ld Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Zwir
i misszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralpe. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
7.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego wzytku. Skiad, wymagania i1 ocena
zgodnosci
8.  BN-80/6775-03/01 Prefabryvkaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania
9.  BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,

parking6w i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
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1. WSTEP
1.1, Przedmiot 88T

Przedmiotem niniejszej szczegOlowe] specyfikacji techmicznej (S8T) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét, zwiazanych z wykonaniem nawierzchni z brukowsj kostki betonowei. kolorowej {Nostalit)
grubosci 6 cm na chodnikach na podsypee cementowo — piaskowsi, z wypelnieniem spoin piaskiem, podczas
.Budowy parkingéw przy ul. Parkowe]j —etap 11 etap 11 w Parzeczewie.”

1.2. Zakres stosowania O8T

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujgea podstawe opracowania szczegolowej specyfikacii
techniczne] {8ST) stosowanei jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacii robot na
drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na drogach powiatowych 1 gminnych.

1.3. Zakres robdét objetych OST

Ustalenia zawarte w nindejszej specyfikacji dotycza =zasad prowadzenia robdt  zwigzanych
z wykonaniem chodaika z brukowsj kostki belonowsj.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukewa - kszialtka wyiwarzana z betonu metods wibroprasowania.
Produkowana jest jako kszialtka jednowarstwowa lab w dwich warstwach polgczenych ze sobg trwale w
fazie produkeji.

1.4.2. Pozostale okreflenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5, Ogélne wymagania dotyezgce robét -
Ogblne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine™ pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogbine wymagania dotyczace materialéw

Ogblne  wymagamia dotyczagce materiatdow, ich pozyskiwania 1 skladowania, podano w ST
D-M-00.00.00 ., Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszezenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty technicznej, wydane] przez uprawniong jednostke,

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Strukiura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknigt, plam 1 ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek réwne i proste.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje si¢ betonowa kostke brukowa o grubosci 60 mm. Kostki o takiej
grubodci sa produkowane w kraju.
Tolerancie wymiarowe wynosza:

— na dlugodci + 3 mm,
— na szerokosci + 3 mm,
— na grubodci + 5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i brgzowy.
2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny mied cechy fizykomechaniczne okreslone w tablicy 1.




Tablica 1. Cechy fizvkomechaniczne betonowych kostek brukowych

Lp. Cechy Wartose
1 | Wytrzymatos¢ na $ciskanie po 28 dniach, MPa, co najmnicj
a) Srednia 7 szedcin kostek 50
b) naimnisjsza pojedynczaj kostki 50
2 | Nasiakliwo$é wodg wg PN-B-06250 [2], %, nie wiecej niz 5
3 | Odpornedé na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg PN-B-06250
21 brak
a) pekuigeia prébkd 5
b) strata masy, %, nie wiecej niz
¢) obnizenie wytrzymalosci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatosci 20

prébek nie zamrazanych, %, nie wigeej niz

4 | Scieralnoéé na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mum, nie wigcej
niz

2.3. Materialy do produlcji betonowych kostek brukowych
2.3.1. Cement

Do produkeji kostki brukowsj nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie nizszej niz ,,32,57.
Zaleca sig stosowanic cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiadaC wymaganiom
PN-B-19701 [4].

2.3.2. Krmuszywo do betonu

Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiadaé wymaganiom PN-B-32250 {51.
2.3.4. Dodatki

Do produkeji kostek brukowych stosuje sie dodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw, zgednie z recepta
iaboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniajg gotowym wyrobom wieksza wytrzymalodt, mniejszg nasigkliwo$¢ 1 wigksza
odporno$é na niskie temperatury i dzialanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwale wybarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.
3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej

Male powicrzchnie chodnika z kostki brukowej wykormje sig recanie.

Jesli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe majg jednolity ksztalt i kolor, moina stosowa¢ mechaniczne
urzadzenia ukladajace. Urzadzenie sklada sie z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzgcego do
przenoszenia z palety warstwy kostek na migjsce ich ulozenia.

Do zaggszezenia nawierzchni stosuje sie wibratory plytowe z ostona z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ozdloe wymagania dofyczace transporiu
Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 4.




4.2, Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukladane s warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymaloéci projektowanej, kostki przewoZone s3 na stanowisko, gdzie
specjalne urzadzenie pakuje je w folie i spina tadma stalows, co gwarantuje transport samochodami w
nicnarnszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne zasady wykonania rob6t

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
£.2. Koryio pod chodnik

Koryto wykonane w podlozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podiuznymi i
poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w SST ,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem
podioza”. Wskaznik zageszczenia koryta nie powinien by¢ mniejszy niz 0,97 wedlug normalnej metody
Proctora.

5.3. Ukladanie chodaika z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réznorodnoéé ksztaltéw i koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest ulozenie dowolnego wzoru -
wezeéniei ustalonego i zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.

Kostke uklada sie na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposéb, aby szczeliny migdzy kostkami wynosily
od 2 do 3 mm. Kostke nalezy ukladaé ok. 1,5 em wyzej od projektowansj niwelety chodnika, gdyz w czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszezeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypehnié piaskiem, a nastgpnie zamie$¢ powierzchnie ulozonych kostek
przy uzyciu szezotek reczmych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania ulozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje sig wibratory plytowe z oslong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijangj w kierunku érodka i jednoczeénie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.

Po ubiciu nawierzehni nalezy uzupemic szcezeliny materialem do wypelnienia i zamie$¢ nawierzchnie. Chodnik z
wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacii - moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robét

Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych posiada
aprobate techniczna.
Pozostate wymagania okreslono w OST D-05.02.23 ,,Nawierzchnia z kostki brukowej betonowei”.

6.3. Badania w czasie rebét
6.3.1. Sprawdzenie podloza

Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z odpowiednimi SST.
Dopuszczaine tolerancie wynosza dia:
—~ glebokoscl koryia:
~ o szerokosci do 3 m: +1cm,
— o szerckosci powyze] 3 m: =2 ¢m,
—  szerokobci koryia: =5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci 1 wymaganych spadkéw poprzecznych i podluznych polega na
stwierdzeniu zgodnodci z pkt 5.3 niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika




Sprawdzenie prawidtowosci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodno$cl wykonania z wymaganiami pkt 5.5 niniejszej S8T:

— pomierzenie szerpkoscl spoin,

— sprawdzenie prawidiowosci ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidlowosci wypelnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przyigty desen (wzér) 1 kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rownodci chodnika

Sprawdzenie rownosci nawierzchni przeprowadzaé nalezy lata co najmniej raz na kazde 150 do 300 m®
wlozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m chodnika. Dopuszczalny
przeswit pod lata 4 m nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.

6.4.2, Sprawdzenie profilu podhumego

Sprawdzenie profilu podiimego przeprowadzaé nalezy za pomoca niwelacii, biorac pod uwage punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.
Odchylenia od projektowansj niwelety chodnika w punktach zalamania niwelety nie mogg przekraczaé + 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomics, co najmnie] raz na kazde 150
do 300 m? chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od
projektowanego profilu wynosza * 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowsj kostki betonowej.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* chodnika z brukowej kostki betonowej obejmuje:

-~ prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta,

—~ wykonanie podsypki,

—  nlozenie kostki brukowe] wraz z zageszczeniem 1 wypehieniem szczelin,

— przeprowadzenie badaf i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
16.1. Normy
1. PN-B04111 Materialy kamicnne. Oznaczanie $cieralnodel na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
4. PN-B-15701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnosci
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw
6. BN-68/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaZnika piaskowego.
10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja.
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1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejsze] szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej, kolorowej,

(Nostalit) gr. 8 cm na podsypce cementowo — piaskowej z wypelnieniem spoin piaskiem, podczas ,,Budowy

\
:
|
\
|
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|
\
\
|
|
1. WSTEP i
\
parkingéw przy ul. Parkowej —etap 1 i etap II oraz przy ul. Rocha 8 w Parzeczewie.”

|

|

\

|
1.2. Zakres stosowania OST l
Ogo6lna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujgcg podstawg opracowania szczegélowej ’
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych ‘
Z wykonaniem nawierzchni: ‘
— zkostki brukowej betonowej, ‘
2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materialéw

Materialami stosowanymi do wykonania nawierzchni sa: |
—  Kkostka brukowa betonowa,
— piasek, Zwir, mieszanka,
— tiuczen kamienny,
— cement,
~ 2.2. Wymagania dla materialéw
2.2.1. Kostka brukowa betonowa
Kostka brukowa betonowa powinna odpowiada¢ wymaganiom podanym w OST D-05.03.23 ,,Nawierzchnia

z kostki brukowej betonowej”.
Do wykonywania nawierzchni parkingn powinna by¢ stosowana kostka o wysokosci 80 mm.

2.2.2. Piasek



Piasek na podsypke cememowo-piaskowa powinien odpowiadat wymaganiom PN-B-06712 [4].
2.2.3. Cement

Cement uzyty do wytwarzania betonu i zaprawy powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz 32,5
wedlug wymagafi PN-B-19701 [9].

2.2.4. Kruszywo do betonu
Kruszywo do betonu powinno odpowiadad wymaganiom PN-B-06712 [4].
2.2.5. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [10].
2.3. Skiadowanie materialow
Warunki skladowania materialéw przewidzianych do wykonania npawierzchni parkingu
w poszezegolnych OST, wymienionych w pkt 5.
3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania nawierzchni
Do wykonania parkingu stosowany jest sprzet wymieniony w OST dla poszczegdlnych rodzajow
nawierzchni wedug pkt 5.
4. TRANSPORT
4.1. Transpor{ materialéw
Wymagania dotyczace trapsportu materiatlow uzytych do budowy nawierzchni parkingu zawarte s3 w OST
wymienionych w pkt 5.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykounanie koryta

Wykonanie koryta pod nawierzchnie miejsc postojowych powinno by¢ zgodne z wymaganiami
okreslonymi w SST ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza”.

5.2. Wykonanie podbudowy

W zaleznosci od rodzaju podbudowy przyjetej w SST, wykonanie podbudowy powinno by¢ zgodne
z odpowiednig SST:
— podbudowa z kruszywa lamanego, wg 58T,
£.3. Wykenanie nawierzchni

Nawierzchnie miejsc postojowych nalezy wykonywal zgodnie z wymaganiami zawartymi
w odpowiednich ogdéinych specyfikacjach technicznych.

MNawierzchaia z kostki brukowej betonowej, wg OST D-05.03.23 ,,Nawierzchnia z kostki brukoewej
betonowej”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przysigpieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania materialéw przeznaczonych do
wykonania miejsc postojowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzorn do akceptacji.

6.2. Badania w czasie rohot

W czasie prowadzenia rob6t Wykonawca powinien sprawdza¢ prawidlowo$¢ wykonania:
— koryta i podloza,
—  obramowania nawierzchni,
— podbudowy,

—  nawierzchni.




7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka chmiarowa

Jednostks obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanego parkingu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Szczegblowe zasady odbiora robst
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacia projektows, SST i wymaganiami Inspekiora
nadzory, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowauniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robot zanikajgeych i ulegajacych zakryciu
Qdbiorowi robét zanikajgeych i ulegaiscyeh zakrycin podlegaja:
— wykonane koryto,

— wykonane obramowanie,
— wykonana podbudowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m® wjazdu Iub wyjazdu obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— przygotowanie koryia i podloza,
-~ wykonanie podbudowy,
- wykonanie nawierzchni tacznie z pielegnacia,
~ przeprowadzenie badan i pomiardw wymaganych w specyfikacji techniczne].

18. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3.  PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych
4, PN-B-06712 Kruszywa mineraine do betonu
5.  PN-B-11160 Materialy kamienne. Kostka drogowa
6. PN-B-1111l Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir 1 mieszanka
7. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kroszywo lamane do nawierzehni drogowych
8. PN-B-11113 Kruszywa mineralne, Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek _
9. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosel
10.  PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw
11, BN-77/6741-02 Klinkier drogowy

12.  BN-80/6775-03/01  Prefabrvkaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania

13. BN-80/6775-03/02  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parking6w i torowisk tramwajowych. Plyty drogowe.




WYKONANIE OZNAKOWANIA PIONOWEGO

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY
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SST - szczegbtowa specytikacja techniczna
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejsze] ogodlnej specyfikacii technicznej (OST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem oznakowania pionowego :
- shapki: Tetap—2szt; Wetap—2szt; Rocha-—4 szt
—  zoaki drogowe: letap—2szt.; letap—2szt; Rocha-—4 szt

1.2. Zakres stosowania 58T
Zaleca sie wykorzystanie S8T przy zlecanin robdt na drogach wojewodzkich, powiatowych i gminaych.
1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z remontem
oznakowania pionowego stosowanego na drogach, w postaci znakéw ostrzegawczych, zakazu, informacyjnych,
i znakéw uzupelniajgcych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Remont oznakowania pionowego - zabiegi wykonywane w ramach ufrzymania drog, polegajace na
naprawic lub wymianie elementéw znakow pionowych, obejmujgcych tarcze i ich lica oraz konstrukcje
WSporcze,

1.4.2. Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” 1 OST D-07.02.01 ,,Oznakowanie pionowe”.
2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialéw do remontu oznakowania pionowegoe powinny odpowiadad
warunkom podanym w OST D-07.02.01 ,,Oznakowanie pionowe” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Wymagania dotyczgce sprzetu

Ze wzgledu na stosunkowo maly zakres robét przy remoncie oznakowania pionowego, prace przy
naprawie 1 wymianie znakéw pionowych wykonuje sie w duzym stopniu recznie.
4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyezgee transportu

Przewoz materialéw do wykonywania remontu oznakowania pionowego moze odbywacd sig dowelnym
$rodkiem twansportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Robety przygotowaweze

Przed przystapieniem do wykonywania robot nalezy okreslic:

a) rodzaj znaku, kiory ulegt uszkodzeniu (ostrzegawezy, zakazu, informacyjny, inny),
b) element znaku, kitory ulegt uszkodzeniu (tarcza, konstrukecja wsporcza, fumdament do zamecowania
konstrukeiji itp.),
c)rodzaj uszkodzenia, w zaleznesdci od ktdrego moina bedzie ustali¢ zakres robét przy remoncie, np.:

- wymiana calego znaku,

- wymiana tarczy znaku,

- wymiana konstrukcii wsporczej (stupka),

- drobna naprawa konstrukeji bez wymiany itp.,
d) kolejnos¢ i sposéb wykonania remortu, na ktore nalezy uzyska¢ akceptacje Inspektora nadzoru.




5.2. Roboty rozbitrkowe

Po spelnieniu warunkéw zawartych w p. 5.1 mozna przystapic do wykonania remontu rozpoczynaiae od
robot rozbidrkowych uszkodzonyeh elementéw znaku fub calego muaku, zgodnie z ustaleniami z Inspektorem
nadzoru ¢o do sposoebu i terming wykonania remontu.

Elementy uszkodzone i zdementowane nalezy odwieZ¢ w migjsce uzgodnione z Inspekiorem.

Po wykonaniu robdt rozbidrkowych (demontazu) mozna przystapic do wymiany (zamontowania)
znakow lub ich elementow.

Nowy znak powinien byé ustawiony zgodnie z wymaganiami Instrukeji o zmakach drogowych
pionowych [1].

Nowy znak lub jego wymieniony element musi spelnia¢ tekie same warunki w zakresie jakosci,
wiglkosci, rodzaju uzytego materiatu tarczy, konstrukcji wsporczych, fundamentéw itp. jak pozostale znaki
wystepujgoe ma tej drodze. Jakickolwick odstepstwa muszg by¢ akceptowane przez Inspektora nadzoru.

Lokalizacje wymienionego znaku mozna zmieni¢ tylko za zgods Inspektora.

Kazdy wymieniony znak oraz wymieniona (naprawiana) konstrukcja wsporcza musi mie¢ tabliczke
znamionowa, Zgodnie z pktem 5.13 OST D-07.02.01 ,,Oznakowanie pionowe”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t remontowych Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
{dotyczy aprobat technicznych, certyfikatdw, deklaracii zgodnodci itp. materialéw przewidzianych do uzycia
przy remoncie),

- przedstawi¢ dokumenty oraz ew. wyniki badas Inspektorowi nadzoru do akceptacjt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi remontu oznakowania pionowego 5g:
-szt. (sztuka) dia montazu tarczy znaku,
-szt. (sztuka) dla montazu konstrukcji wsporczej (stupka),

8. ODBIOR ROBOT

8.1, Ogélne zasady odbioru robot

Roboty uznaie si¢ za wykonane zgodnie z 85T | wymaganiami Inspekiora nadzory, jezeli wszysikie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr ostateczny
QOdbiér rob6t Temonin oznakowania pionowego (poszezegbinych znakéw lub ich clementow)
dokonywany jest na zasadzie odbioru ostatecznego.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obgjmuje:
- roboty przygotowawcze,
- transport nowych elementow,
- roboty przy montazu nowych elementéw.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacii technicznej (OST) sg wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robot drogowych 1 mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogblna specyfikacia techniczna stanowi obowigzuiacg podstawe opracowania szezegdlowej
specyfikacji technicznej stosowane]j jake dolamment przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacii robét na
drogach krajowych.

Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach wojewddzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania og6lne, wspdlne dla robét objetych
ogblnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszezegbloveh asoriymentéw robot
drogowych i mostowych. W przypadku brakn ogélaych specyfikagji technicznych wydanych przez GDDP dla
danego asortymentu robot, ustalenia dotyczg rowniez dla 55T sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreflenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okredlenia nalezy rozumied w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos$é techniczno-uzytkowa
{droga) albo jego czgic stanowiaca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezel).
1.4.2. Chodnik - wyznaczouy pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Diugo$¢ mostu - odleglod¢ miedzy zewnetrzaymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
lukowych z nadsypka - odleglodé w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;j.
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specialnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obshugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigeia po jego zakoficzeniu.
1.4.6. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opalrzony pieczecia organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych,
stuzacy do notowania zdarzeh i okolicznodci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania
dokonywanych odbiordw robot, przekazywania polecefi i innej korespondencji techuicznej pomiedzy
Inzynierem/ Kierowmikiem projektu, Wykonawcs i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkods terenows dla zapewnienia komunikacji drogowej 1 ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w daoych kontraktowych (wyzaczona przez
Zamawiajgcego, o kibre] wyznaczenin poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
roboét 1 administrowanie koniraktem.

1.4.9. Jezdnia - czesc korony drogi przeznaczona do rachu pojazdéw.

1.4.1%. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowasniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacii kontrakiu

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokany, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.13. Konstrukecja nofna {przesto lub przesta obicktn mostowego) - czedd obickiu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchy pojazdow tub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.15. Korvto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukeji nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shizacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i




ew. dodatkowych zalgcznikow., Wpisy w  ksigice obmiaréw podlegaja  potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorian - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaskceptowane przez Zamawiajacezo,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badaf i prob zwigzanych z oceng jakodci materialéw oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niczbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektows i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez InZyniera/Kierownika projektu.

1.4.19, Most - obiekt zbudowany nad przeszkods wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa hub zespdt warstw shuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzent od ruchn

na podioze gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla rachu.

a) a) Warstwa §cieralna - gbrna warstwa nawierzchni poddana bezpo$rednio eddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roziozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudows.

C) ¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sluzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejgce} nawierzchni.

d) d) Podbudowa - dolna cze§¢ nawierzehni shizaca do przenoszenmia obciazen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skiadad sie z podbudowy zasadnicze] 1 podbudowy pomocnicze].

€) ¢) Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spelniajaca funkeje noSne w konstrukcji mawierzehni.
Moze ona skladac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spehniajgca, obok funkeji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera
warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) k) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobuych gruntu
do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.
1) i) Warstwa odsaczajgca - warstwa shizaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokoSciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszezyZnie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych 1 przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnoé¢ - zgodnoséé wykonywanych robét z dopuszezonymi tolerancjami, a jesh
przedziat tolerancii nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robdt budowlanych.

1.4.25, Pas drogowy - wydzielony Hniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umisszczania w nim drogi i
zwigzanvch z nig urzadzed omaz drzew i krzewow, Pas drogowy moze rdwniez obejmowaé teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych tudzi i $rodowisko przed ucigzliwodciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszezenia urzgdzed
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shizaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grust rodzimy b nasypowy, lezacy pod nawierzchniz do glebokosci
przemarzania,

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gbma warstwa podioza, lezgca bezpodrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawecy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projekiant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca awtorem dokumentacii projektowej.

1.4.31. Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)
istnigjacego polaczenia.




1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedrowek zwierzat dziko Zyjacych lub urzadzeni technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiagcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dziele ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgdé dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiekiu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladaé sie z pelnej $ciany, shipéw lub innych
form konstrukeyjnych, np. skrzyn, komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywricenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtos¢ teoretyczna - odleglos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przgsla mostowego.

1.4.39. Szercko$¢ catkowita obicktn (mostu / wiaduktu) - odlegloéé miedzy zewnetrzmymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadlej do osi pediuine], obejmuje catkowits szerokoéé konstrukeyina
ustroju niosacego.

1.4.40. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (mawierzchni) przeznaczona dia peszczegdmmych
rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w $wietle poreczy mostowych z wylgczeniem konstrukeji
przy jezdni dolem oddzielajacej ruch kolowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Siepy kosziorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnodei technologiczne] ich
wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robot oraz inne migjsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obickt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej 1 ruchu
pieszego.

1.4.44. Wiadulkt - obiskt zbudowany nad linig kolejowa lub inna droga dia bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej 1 ruchu pieszego.

1.4.45, Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebna calo$¢ konstrukeying lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na
wykonywaniu robét zwigzanych z budows, modernizacja/ przebudows, utrzymaniem oraz ochrong budowh
drogowej lub jgj elementu.

1.5. Ogbine wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$é wykonanyeh robét, bezpieczensiwo wszelkich czynnoécl na
terenic budowy, metody uZyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacis projekiows, SST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projekiu.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach kontrakiowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi, lokalizacje i
wspbhzedne punktéw gidwnych trasy oraz reperdw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dekumentacii
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnod¢ za ochrong przekazanmych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone tub zniszezone znaki geodezyine Wykonawea odiworzy § utrwali
na whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szezegdlowych waronkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje projektowa:
— — Zamawiajgoego; wykaz pozycii, kidre stanowia przetargowa dokumentacje projektows oraz projektows
dokumentacje wykonawcza (techniczna) i zostana przekazane Wykonawcy,
— — Wykonawcy; wykaz zawiergjgey spis dokumentacji projektowej, kiéra Wykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowej.
1.5.3. Zgodnos€ robét z dokumentacia projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projekitu stanowia czg$é umowy, a wymagania okreSlone w chocby jednym z nich sa
obowigzuiace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentaciji.




W przypadku rozbieznodci w ustaleniach poszezegdinych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w ;, Kontrakiowych warunkach ogélnych” (,,Ogélnych warankach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu . winien natychiniast  powiadomi Inzyniera/Kierownika projekiu, kiory podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieimosci, wymiary podane na piSmie sg waZniejsze od wymiardw okre$lonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okre§lone w dokumentacii projektowej i w S8T beda uwazane za wartosci docelowe, od kidrych
dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedziahu tolerancii. Cechy materialéw i elementéw budowli
muszg wykazywalé zgodnedd z okreflonymi wymaganiami, a rezrzuty tych cech nie moga przekraczal
dopuszczalnego przedziahy tolerancii.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projekiows Iub 88T i
wplynie to na niezadowalajacy jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, 3
elementy budowli rozebrane 1 wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod Tuchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz wtrzyinania istnigjacych obicktéw
(Jezdunie, fciezki rowerows, ciagi piesze, znaki drogowe, barlery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na
terenis budowy, w okresie trwania realizacii kontrakiu, aZ do zakoficzenia i odbiorn ostatecznego robdt.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projekiu do
zatwierdzenia, uzgodniony 2z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji rachu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznodci od potrzeb i postgpu robot
projekt organizacji ruchn powinien by¢ na biezgco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchy, wymaga kazdorazowo ponownego zatwisrdzenia projekiu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwal wszystkie
tyroczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, iip., zapewniajac w
ten spos6b bezpisczefnistwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzieti i w nocy tych zapdr 1 znakow, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 1inne wurzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwieéci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i lodciach okreslonych
przez Inzyniera/Kierownika projektn, tablic informacyjnych, kiérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizaci robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyimuie sie, ze jest wlaczony w
cene kontraktows.

b} b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie rwania realizacji konirakin
az do zakoficzenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie wirzymywaé tymczasows urzadzenia zabezpieczaigee, w
tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne do
ochrony robot, wygody spolecznodei 1 innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawea ogrodzi lub wyraZnie oznakuje
teren budowy, w sposédb uzgodniony z Inzynierer/Kierownikiem projektu.

Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracmjacych przy realizacji
robot, Wykonawea odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inzynierern/Kisrownikiem projekiu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projekiu oraz przez umieszezenie, w miejscach 1 ilosciach skretlonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, kiérych treéé bedzie zatwierdzoma przez
Inzyniera/Kicrownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawee w dobrym stanie
przez caly okres realizacii robdt.

Koszt zabezpieczenia tereny budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyimuje sig, Ze jest wigczony w
cene kontrakiowa.




1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowigzek znad i stosowad w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony frodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykaficzania robot Wykonawea bedzie:

a) a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na cehi stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unikad uszkodzedn lub ucigiliwosci dla
036b tub ddbr publiczych { mnych, a wynikajgcych z nadmiemego halasn, wibracji, zanieczyszezenia lub
innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac sig do tych wymagat bedzie mial szezegdlny wzglad na:

1) 1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) 2) srodki ostrozmodci i zabezpieczenia przed:

a) a) zanieczyszczeniem zbiornikOw i ciekdw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) ¢) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisy ochrony przeciwpozarowe].,

Wykonawca bedzie nirzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisoéw sprawmy sprzet
przeciwpozarowy, na teremie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnmych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopaine beds sldadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem os6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywelanym jako
rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcey.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktbre w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezone do uzycia.

Wie dopuszcza sie uzycia materialéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie ¢ stezeniu wigkszym od
dopuszezalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobatg techniczng wydanag przez uprawniong
Jjednostke, jednoznacznic okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na $rodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu tob6t ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg byé uZyte pod warunkiem przestrzegania wymagafl
technologiczmych whbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien ofrzymac
zgode na uzycie tych materialéw od wiasciwych organdw administracii pafistwowsj.

Jezeli Wykonawcea uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencie tego poniesie Zamawiajacy.
1.5.8. Ochrona wilasnodci publicznej i prywatnej

Wrykonawca odpowiada za ochrone instalacii na powierzchni zierni i za wzgdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiadcicielami tych wrzadzef potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacii. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacii 1 urzadzen w czasie frwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerws czasows dla wszelkiego
rodzaju robét, kiére majg by¢ wykonane w zakresic przelozenia instalacii i urzadzen podziemuych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakeie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacjii Wykonawca bezzwioczmie powiadomi lnZyniera/Kierownika
projekiu i zainteresowane whadze oraz bedzie z nimi wspdlpracowa!l dostarczajge wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniy napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszellde spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i wrzadzefi podziemnych wykazanych w  dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniows, Wykonawca bedzie realizowal
roboty w sposob powodujgcy minimalne niedogodnodci dla mieszkanicow. Wykonawea adpowiada za wezelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnodcig.

Inzynier/Kierownik projekiu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawea a wladciciclami nieruchomod$ci i dotyczacych korzysiania z wilasno$ci i drog
wewnetrznych. Jednakse, ani Inzynier/Kierownik projekiu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, ¢ ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.




1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowad sig do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych pray
transporcie materialéw 1 wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedune zezwolenia i
uzgodnienia od wiasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo ladunkdw (ponadnormatywnych) i 0
kazdym takinr przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projekiu. Inzynier/Kierownik projekiu moze
poleci¢, aby pojazdy nie spelniajgce tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powoduiace
nadmierne obcigrenie osiowe nie beds dopuszezone na $wiszo vkonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy i Wykonawea bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich rob6t w ten sposob uszkedzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/Kierownika projekiu.

1.5.18. Bezpieczefistwo 1 higiena pracy

Podczas realizacii rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw dotyczacych bezpieczefistwa i
higieny pracy.

W szezegoinosci Wykonawca ma obowigzek zadbad, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dia zdrowia oraz nie spelniajacych odpoewiednich wymagan sanitarnych,

Wykonawca zapewni i bedzie wrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiedniag odziez dla echrony zycia i zdrowia o0s3¢b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicanego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaia
odrebne] zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.
1.5.11. Ochrona i wirzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong rob6t i za wszelkie materialy i wzgdzenia nzywane do robo6t
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas,
do momentu odbior ostatecznego.

Jesli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie péZniej niz w 24 godziny po ofrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i misjscowe
oraz inne przepisy, regulaminy 1 wytyczne, ktére sg w jakikolwiek spos6b zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegad praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnoénie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesienin
do sprzetu, materialéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robodt 1 w sposdb ciagly bedzie
informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolefi i inne odnosne
dokumenty, Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikde z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjgtkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacii dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projekiu,

1.5.13. Réwnowaznosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach konirakiowych powolane s konkretne normy i przepisy, kitre spelniac
maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywal postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontrakiu
nie postanowiono inaczej. W przypadkn gdy powolane normy i przepisy sg pafistwowe lub odnoszg sie do
konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgee réwny lub
wyZsgy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warurnkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Rosznice pomigdzy powolsnymi notmami a ich
proponowanymi  zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawoe | przediozone
Inzyvnierowi/Kierownikowi projekiu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wiasnoé¢ Zamawiajgcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowal zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/tub wysigpig opdZnienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajgcym i Wykonaweg ustali wydluzenie czasu wykonania
robot iflub wysokosé kwoty, o kiérg nalezy zwigkszy¢ ceng kontrakiowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacie)




Wrykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport
oraz inne wurzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,Zaplecze
Zamawiajacego™.

2. MATERIALY
2.1. Zrédia uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplamowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi InZynierowi/Kierownikowi projekin do zatwierdzenia,
szezegolowe informacje dotyczace proponowanego Zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialow.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrodla nie oznacza gutomatycznie, ze wszelkie materialy z
danego frodla nzyzkajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badad w celn wykazania, e materialy uzyskane z
dopuszczonego 7rddia w sposdb ciagly spelniaja wymagania SS8T w czasie realizacji robdt.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolefi od wlascicieli i odnodnych wiadz na pozyskanie
materialow ze Zrodel miejscowych wiaczajge w to Zrodia wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploataci Zrodia.

Wykonawca przedstawl Inzynierowi/Kierownikowi projekte do zatwierdzenia dokumentacie
zawierajgeg raporty z badan terenowych i laboratoryinych oraz proponowana przez siebie metode wydobyeia i
selekeji, uwzgledniajac akiualne decyzje o sksploatacji, organéw administracji panstwowsej i samorzadowej,

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakodciowych materiatow
pochodzacych ze Zrédel miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okaza si¢
potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materialéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjgte z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania materialow
miegjscowych beda formowane w haldy 1 wykorzystane przy zasypee i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odkiad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazaf Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ Zzadnych wykopéw w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszezegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika
projekin.

Eksploatacja Zrodel materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulaciami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostana przez Wykonaweg wywiszione z terenu budowy i
Zozone w miejscn wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projekfu. Jedh InZynier/Kierownik projekiu zezwoli
Wykepawcy na uzycie tych materialéw do imnych robét, niz te dla kiérych zostaly zakupione, to koszt tych
materialéw zostanie odpowiednio przewartodciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w kidrym zpajduje sie nie zbadane i nie zaskceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem 1 niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesh dokumentacja projektowa tub SST przewiduja mozliwo$é wariantowsgo zastosowania rodzaju
materials w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamisrze co najmniej 3 tygodamie przed uZyciem tego materialu, albo w okresie dluzszym, jesh bedzie to
potrzebne z uwagi ma wykonanie badaft wymaganych przez InZzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5, Przechowywanie i skladowanie materialdéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beds one uzyte do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoig jakosS¢ i wiasciwosci i byly dostgpne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Migjsca czasowego skladowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w migiscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projekiu lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.




2.6. Inspekeja wytworni materialdow

Wytwornie materialéw mogg byl okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projekiu w celu
sprawdzenia zgodnodel stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Probki materialdéw mogg byl pobierans
w celn sprawdzenia ich wiasciwodcl. Wyaiki tych kentroli bedg stanowid podstawe do akeeptacii okeedlone]
partii materialéw ped wzgledem jakosel.

W przypadky, gdy Inzynier/Kierownik projektu begdzie przeprowadzal inspekeje wytworni, muszg byc
speinione nastepujgce warunki:

a) a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspdlprace i pomoc Wykonawcey oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekeji,

b) b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwérni,
gdzie odbywa sig produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robdt,

C) ¢) Jezeli produkcja odbywa sig¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekceji i badafi w tych miejscach.

3. 85PRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do rebdt powinien byt zgodny z oferty
Wykonawey i powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw i ilodei wskazaniom zawartym w SST, PZJ Wb
projekcie organizacii robot, zaskceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projekny, w przypadku brakn ustaled
w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos sprzetn powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgednie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by uhzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony drodowiska i prrzepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawea dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projekin kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania 1 badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawial lub wymienial sprzet niespraway.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego uzZycia spragtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projekiu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska iego akceptacie przed uryciem sprzetn. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projekty,
nie moze by¢ p6Zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikotwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warankéw nmowy,
zastana przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdt.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiszany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportn, kidre nie wplyng
niekorzystaie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwodcl przewozonych materialow.

Liczba $rodkéw fransporiu powinna zapewnial prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
VMOWE.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beds speinia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na of i inmych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spehniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszezone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywricenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcey.

Wykonawea bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zamieczyszozenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach pubticznych oraz dojazdach do teremu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja proiekiowa, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika
projekiu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.




Wykonawca jest odpowiedzialny za dokdadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysckoscl
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okresionymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usuniete przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcey na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projekiu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacii lub odrzucenia materialéw i elementéw
robot bedg oparte na wymaganiach okre$lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projekiowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy pedejmowanin decyzji Inzynier/Kierownik projektu nwzgledni wyniki
badaft materialéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow,
dodwiadczenia z przeszlosei, wyniki badah naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawce w ¢zasie
ckreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytulu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowal i przedstawi¢ do akceptacii Inzyniera/Kierownika projekmu
program zapewnienia jakedci. W programic zapewnienia jakoSci Wykonawca powinien okreslic, zamierzony
sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujgcy wykonanie
robét zgodnie z dokumentacja projekiows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czgsé ogding opisujges:
— -~ organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robdt,
- — grganizacje ruchu na budowic wraz z oznakowaniem robot,

— sposob zapewnienia bhp,,

— — wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacie i przygotowanie praktyczne,

— —  wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowo$é wykonania poszezegdlnych elementow
robot,

— — system {sposéb i procedure) proponowane] kontroli 1 sterowania jakodcia wykonywanych robét,

— —  wyposaZenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli {(opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badan),

— ~— sposGb oraz forme gromadzenia wynikow badani laborstorvinych, zapis pomiardw, nastaw
mechanizindw sierujgcych, a iakPe wyciaganych waioskdw i zastosowanych korekl w procesie
technologicznym,  proponowany  sposéb 1 formg  przekazywania  tych  mformacii
Inzynierowi/Kierownikowi projekiy;

b) czes¢ szczegdlowa opisujaca dla kaZdego asortymentu robot:

— — wykaz maszyn i urzadzen stosowanych ma budowie z ich parametrami technicziymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— ~ rodzaje i ilod¢ Srodkéw transportu oraz wrzadzent do magazynowania i zaladunku materialéw,
spoiw, lepiszezy, kruszyw iip.,

— — sposob zabezpieczenia i echrony ladunkéw przed uirata ich wlaSciwesci w czasie transporty,

— — sposéb i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwos$e, pobieranie probek, legalizacia i
sprawdzanie urzadzef, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszezegoinych elementéw robét,

— — spos6b postepowania z materialami 1 robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2, Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzic takie sterowanie ich przygotowaniem 1 wyvkonapiem, aby osizgnal

zalozong jako$ robdt.

Wykonawea jest odpowiedzialny za pelna kontrole robdt i jakodci materialdw. Wykonawea zapewni

odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszysikie urzgdzenia
niezbedne do pobierania prébek 1 badatt materiatéw oraz roboét.
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Przed zatwierdzeniem systemu komiroli Inzynier/Kierownik projekin moze zazgdaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, e poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz rob6t z czgstotliwoscia
zapewniajgca stwierdzenie, e roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
proiektowej 1 SST

Minimalne wymagania co do zakresu badat i ich czgstotliwodé sg okreslone w SST, normach i
wytyeznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre§lone, Inzynier/Kierownik projekm ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umows.

Wykonawea dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektn swiadectwa, 7e wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja waing legalizacie, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaia
wymaganiom norm okreélajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projekiu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryinvch, w
celu ich inspekcii.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne mformacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych wrzgdzen laboratoryjmych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personeshu
Iub metod badawcezych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powaime, Ze moga wplynad uiemnie na wyniki badad,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uZycie do robdt badanych materialdow i depusci je do uzycia
dopiero wiedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawey zesiang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakod¢ tych materialéw.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badafi materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beds pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszysikie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przezr Wykonawcee 1 zatwierdzome przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wrykonawce do badan wykonywauych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Ma zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materialdw, kidre budza watpliwodei co do jakodei, o ile kwestionowane materialy nie zostang preez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaf pokrywa Wykonawea tytko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadka, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mezna wytyczne krajowe, albo inne
nrocedury, zagkceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomdaréw lub badas, Wykonawea powiadomi Inzyniera/Kierownika projekiu
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawea przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacii Inzyniera/Kicrownika projektu.

6.5. Raporty z badand

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportdow z wynikami
badan jak najszybeie], nie pofniej jednak niz w terminie okreSlonym w programic zapewsicnia jakoscl.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projekiu na formmlarzach wedlug
dostarczonego przez niego wzorn lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez InZypiera/Kierownika projekin

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek 1 badania
materialow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢
mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektn, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy mnymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodno$é materialow 1 robdt z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnych badaf kontrolnych jak i wynikéw badatt dostarczonych
przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawey, na swoj koszt, Jezeli wyniki tych badan wykaza, Zze raporty Wykonawcy s3a niewimygodne, fo
Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosel roaterialow i
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robdt z dokumentacig projektows i SST. Moze rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtéraych lub dodatkowych badafi niezaleZnernu laboratorivm. W iakim przypadke calkowite koszty
powtornych tub dodatkowych badaf i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deldaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscié do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadajg:

1. 1. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, Zze zapewniono zgodno$é z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Morm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. 2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnodci z:

— — Polskg Normg Iub

— - aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacia okreslong w pkt 1
1 ktore spelniajg wymogi SST.

W przypadku materialéw, dla ktdrych ww. dokumenty sz wymagane przez 88T, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jei cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadad ww. dokumenty wydane przaz producenta, 3 w razie potrzeby
poparte wynikami badatt wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badat beds dostarczone przez
Wykonawee Inzynierowi/Kierownikowi projektn.

Jakiekolwiek materialy, kiGre nie spehniajg tych wymagah beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumeniem prawnym obowigzujacym Zamawigjgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korfica okresn gwarancyjnego.
Odpowiedzialnosé za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacyini przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezgco i bedg dotyczyl przebiegu tobdt, stanu
bezpieczefistiwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, kidra
dokonala zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska shizbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwaly technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kelejnym numerem
zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawey 1 Inzyniera/Kierownika projekm.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

— — date przekazania Wykonawey terenu budowy,
— —  date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacii projektowej,

— — date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projekin programu zapewnienia jakosci i harmonograméw
1obdt,

— — terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegdlnych element6w robdt,

— — przebieg robét, trudnosei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projeltu,

— — daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powoda,

zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czedciowych i ostatecznych
odbioréw robét,

|
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— — wyjadnienia, uwagi i propozycie Wykonawcey,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgeych ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zwigzkn z waronkami klimatyczaymi,

— —  zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— — dane dotyczace czynnosci geodezyjnych {pomiarowych) dokonywanych przed i w trakeie wykonywania
robot,

— — dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

~ — dane dotyczace jakoici materialéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badaf z
podaniem, kio je przeprowadzal,
— —  wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,




— — inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyiaSnienia Wykonawcy, wpisane do dzienmika budowy beda przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzie Inzyniera/Kierownika projekin wpisane do driennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projekiu do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecet Wykonawey robét.

(2) Ksigzka obmiaréw
Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie fakiyczeego postepu kazdego z

elementéw robdt. Obmiary wykenanych robét przeprowadza sie w sposdb ciggly w jednostkach przyjetych w
kosziorysie 1 wpisuje do ksigiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryine, deklaracie zgodnodci lub certyfikaty zgodno$ci materiatéw, orzeczenia o
jakosci muateriatéw, recepty robocze i kontrolme wyniki badan Wrykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodmions} w programic zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalgczniki do odbioru rob6t. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprdocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty:

a) a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) b) protokoty przekazania terenu budowy,

C) ©) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne wnowy cywilno-prawne,
d) d) protokoty odbioru robot,

€) e) protokoly z narad i ustalen,

f) D korespondencjc na budowie.

{3} Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie kidregokolwick z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Opdlne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakves wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjs
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzynisra/Kierownika prajektu o
zakresie obmierzanych robot i terminie obmiary, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie {opuszczenie) w Hosciach podanych w Slepym kosziorysie lub gdzie
indzie] w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na piSmie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestodcig wymagang do celu miesiecznej platmosci
na rzecz Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projeka.

7.2. Zasady okreslania flosci robét i materialéow

Dlugodci i odlegloéei pomiedzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi beds obmierzone poziemo
wzdtuz linii osiowej.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczope w m’ jako
dlugos¢ pomnozona przez fredni przekrd).

Tlodci, kidre maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami 58T.
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7.3. Urzgdzenia 1 sprzet pomiarowy

Wszystkie wrzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiarn robdt beds zaskceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projcktu.

Urzadzenia i sprzel pomiarowy zostana destarczone przez Wykonawee. Jezeli urzadzenia te lub sprast
wymagaia badah atestujacych to Wykonawca bedzie posiadad waine Swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawee utrzymywane w dobrym sianie, w calym
okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady waienia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnoSnym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywal to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciagly zachowamie dokladno$ci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiarn

Obmiary bedy przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorern odeinkdw robét, a takze
w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykomywania.

Cbmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uwzopelnione odpowiednimi szkicami
umieszezonyimi na karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga byé dolgczone w formie
oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiaréw, ktorego wzér zostanie uzgodniony z Infynierem/Kierownikiem
projekin.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustale odpowiednich 88T, roboty podlegaja nastgpujacym stapom odbioru:
a) a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) b) odbiorowi czesciowemu,
¢) ¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajgeyeh i ulegajgeych zakryciu

Odbiér robét zamikajgecyeh 1 ulegajacych zakrycin polega na finalnej ocenie ilodci 1 jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacii ulegng zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych 1 ulegajgcych zakrycin bedzie dokonany w czasie umoZliwiajgeym
wykonanie ewentualmych korekt i poprawek bez hamowania ogbinego postgpu robét.

Odbioru robot dokonuie Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos$¢é danej czesci rob6t do odbiorn zglasza Wykonawca wpisern do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzymiera/Kierownika projekiu. Odbiér bgdzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie poZniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projekiu.

Jako$é i ilos¢ robdt ulegajacych zakrycin ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryinych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacia projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbibdr czesciowy

Odbiér czedciowy polega na ocenie ilosei i jakosci wykonanych czedci robdt. Odbioru czesciowego
robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik
projektn.

8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbiorn ostatecznego robot

Qdbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.
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Calkowite zakoficzenic robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakeie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach vmowy, liczage od dnia
potwierdzenia przez InZzyniera/Kierownika projekiu zakonczenia robot 1 przyjecia dokursentéw, o kidrych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w  obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przediozonyeh dokumentdw, wynikdéw badan 1 pomiaréw, ocenie wizualne] oraz zgednoscei
wykonania robot z dokumentacja projektowa i 8ST.

W toku odbioru ostatecznego rebét komisja zapozna sie z realizacig ustalen przvietych w irakeie
odbiorow robot zanikajgeych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakvesie wykonania robdt uzupelniajgeych i
robdt peprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych Ilub rebét wzupelniajgeych w
warstwie icieralne] b robotach wykoficzeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Zze jako$¢ wykonywanych robdt w peszezegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacia projektowa i 88T z vwzglednieniem tolerancji
i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyine obiekin i bezpieczenstwe ruchu, komisja dokona potragcef,
oceniajae pommnieijszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagad preyjetych w dokumentach
IBOWY.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzorlt ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
1. 1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacii umowy,

2. 2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub
zZamienne),

3. 3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. 4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaly),

5. 5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjaych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. 6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. 7. opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. 8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,

energetyczne, gazowej, ofwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen,
9. 9. geodezyjng inwentaryzacie powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10.10. kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadkn, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumisniu z Wykonawcea wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawialacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanyeh 2z usunigoiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizoalnej obiektu z nwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 , Odbidr ostateczny robot”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogbine

Podstawa platnodel jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawceeg za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
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Dia pozycii kosziorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest wartoé¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycii kesztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania skladajgce sie pa jej wykonanie, okreSlone dla tej roboty w 88T i w
dokumentacii projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

— — robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
— —  warto§¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewenmualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
— —  warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosziami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— — podatki obliczone zgodnic z obowiazuiacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.
9.2. Waranki nmowy i wymagania ogolne D-M-80.90.60

Koszt dostosowania sie do wymagafi warunkow umowy 1 wymagan ogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Obiazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw 1 organizacii ruchu obgjmuje:

(a)(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynieremy/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na c¢zas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopil projekiu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnienn wynikajgcych z postepu
robot,

{b)(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa ruchy,

(c){(c)y oplaty/dzierzawy terenu,

(d)(d) przygotowanie terenu,

(e)(e) konstrukcje tymezasowe]j nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

(H (D tymeczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt virzymania objazdGw/przejazdow i organizacji rachu obsjimuje:

(a)(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigeie tymczasowych oznakowafi pionowych, poziomych,
barier 1 $wiatel,

{b)(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:

{a)(a) usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

{b){(b) doprowadzenie terenu do sianu pierwoinego.

10. PRZEPISY ZWIATANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z péZniejszymi zmianami}.
2. 2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 1. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbitrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 1. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zmianami).
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